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Dreheinheit für Hubzylinder HZ1
(DC-Servomotor MV 030)

Montage- und Wartungsanleitung 
isel-Hubzylinder HZ 1 mit Zahnriemenantrieb und DC-Servomotor



-

Pin 1

Pin 2

Pin 3

Pin 4

Pin 5

Pin 6

Pin 7
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Pin 9

Pin 10
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Pin 12

Pin 13

Pin 14

Pin 15

Vcc Schalter +24 V

+U Motor

Vcc Encoder +5 V

Encoder Phase Z/

Encoder Phase B/

Encoder Phase A/
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-U Motor

Gnd Encoder

Encoder Phase Z

Encoder Phase B

Encoder Phase A

Referenzschalter

SchirmGehäuse

6.   Steckverbinder / Pinbelegung

6.1 X1 SubD9-Stecker (Anschluss E-Kit)

Kabelstrang

Pin 1

Pin 2

Pin 3

Pin 4

Pin 5

Pin 6

Pin 7

Pin 8

Pin 9

weiß

braun

grün

gelb

grau

rosa

weiß

braun

grün
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2

X1

1 5

96

(Steckanschluss Festo QSMS-4 
für pneumatische Schläuche mit 
Ø 4 mm  am Gehäuse, integrierte 
pneumatische Zuleitung Festo 
PUN 4 x 0,75)

Anschluss für P-Kit (optional)X2 Anschluss für Dreheinheit
     mit DC-Servomotor
     (optional)

X1 Anschluss für E-Kit
     (optional)

X3 Anschluss für DC-Servomotor
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