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ISM10

1 Einleitung

1.1 BestimmungsgemaBe Verwendung

Das isel-Systemmodul 10 (im Folgenden nur noch ISM10 genannt) dient zum sicherheitsgerichteten
Unterbrechen von Stromkreisen, zum Steuern der sicherheitsrelevanten Umgebung und zur
Stérauswertung von verschiedenen isel-Maschinensteuerungskomponenten. Diese Kompakt-
baugruppe ersetzt die klassische Verdrahtung mit Schitzen und Reihenklemmen im isel-
Schaltschrank und vereint die Einzelkomponenten isel-Sicherheitskreismodul SKM-S1.2-E, isel-
Stérauswerte-Modul IMError und isel-CAN-1/0O-Modul 16/16 in sich.

Das ISM10 ist bestimmt flir den Einsatz in:

* mit NOT-HALT-Einrichtungen nach EN ISO 13850:2008
* in Sicherheitsstromkreisen nach EN 60204-1:2006

Das Modul dient als Basismodul zur Steuerung des gesamten Sicherheitskreises inklusive einer
Uberwachung von verriegelten Tiren, Hauptspindelantrieben sowie des Stillstandes numerischer
Achsen (Stillstandiberwachung).

Durch einen an das Modul angeschlossenen Schllsselschalter (Betriebsartenschalter) kdnnen zwei
Modi (Betriebsarten) ausgewahlt werden: der Automatikmodus (AUTO) und der Einrichtmodus
(TEST).

1.2 Sicherheitssymbole

Gefahr
Dieses Symbol weist Sie darauf hin, dass Gefahr fir Leben und Gesundheit
flr Personen besteht.

Achtung
Dieses Symbol weist Sie darauf hin, dass Gefahr fir Material, Maschine und
Umwelt besteht.

Information
Dieses Symbol kennzeichnet wichtige Informationen.

Seite - 1



ISM10

2 Sicherheitshinweise

info

e« Das ISM 10 ist nach dem aktuellen Stand der Technik und den anerkannten
sicherheitstechnischen Regeln aufgebaut.

» Umgebungstemperatur: +5°C bis +40°C
» Lagertemperatur: —25°C bis +70°C

« Das Gerét darf nicht hoher Luftfeuchtigkeit und hohen Vibrationen ausgesetzt werden.

» Betrieben werden darf das Gerat nur im einwandfreien technischen Zustand. Stérungen sind
umgehend zu beseitigen. Kinder und nicht eingewiesene Personen dirfen das Gerat nicht in
Betrieb nehmen.

» Das Gerat darf nur fir die bestimmungsgemaBe Verwendung eingesetzt werden: Steuerung des
Sicherheitskreises einer Maschine bis Sicherheitskategorie 3 nach EN 954-1:1996.

+ Die benétigte Sicherheitskategorie wird nur bei entsprechender auBerer Beschaltung und der
Verwendung geeigneter Komponenten gewéhrleistet.

* Alle Arbeiten mit dem ISM10, speziell die Inbetriebnahme, die Installation sowie die externe
Beschaltung, sind ausschlieBlich von autorisiertem Fachpersonal und unter Beriicksichtigung der
Vorschriften der Elektroindustrie sowie der Unfallverhitungsvorschriften durchzufiihren.

e Montage und Einsatz der Betriebsmittel ist entsprechend den Bestimmungen der
Maschinenrichtlinie 2006/42/EG bzw. der Niederspannungsrichtlinie 2006/95/EG
durchzufihren. Die vom Hersteller eingehaltenen Vorschriften und Grenzwerte schitzen nicht bei
unsachgeméaBem Gebrauch der Betriebsmittel.

» Bewahren Sie diese Betriebsanleitung sorgfaltig auf und verpflichten Sie jeden Benutzer auf ihre
Kenntnisnahme und Einhaltung.

» Die Nichtbeachtung dieser Betriebsanleitung kann Sachsch&den, schwere Kdorperverletzungen
und den Tod zur Folge haben.
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3 Technische Daten

3.1 Allgemein

GehausegroBe:
Gewicht:
Schutzart:

Versorgungsspannung:
Leistungsaufnahme:

Umgebungstemperatur:
Lagertemperatur:
rel. Luftfeuchtigkeit:

CAN-1/O-Modul:
Knotenadresse am CAN-Bus:
digitale Eingéange:

digitale Ausgéange:

analoger Ausgang:

Stérauswertemodul:
Eingangsimpedanz:
Anzahl Eingange:
Ausgénge:

Sicherheitskreismodul:
Sicherheitskategorie:
STOP-Kategorie:
Ausschaltverzdégerung:

ISM10

340mm (B) x 50mm (H) x 150mm (T) — ohne Steckverbinder
340mm (B) x 50mm (H) x 170mm (T) — mit Steckverbinder
1685¢g

IP20

AC 85/264 V, 47/63 Hz
ca. 12W (ohne Peripherie, wie z.B. Haubenverriegelung)

5°C bis +40°C
-25°C bis +70°C
max. 95%

16
16 UOber Optokoppler (Eingangsstrom ca. 8mA
16 8 x Relais, Imax < 5A
8 x elektronisch, lhax < 350mA (thermischer
Schutz, Kurzschlussschutz )

1 0V — 10V Uber 8 Bit D/A-Wandler
(bei Benutzen des analogen Ausganges sind die elektronischen Ausgange
nicht mehr nutzbar)

ca. 2400 Ohm
4
1 (1 Wechsler)

3 (EN954)
1 (EN60204)
ca.7s
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3.2 Ubersicht

3D-Ansicht

Folie

’ ®
From Components to Systems
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3.3 Steckerbelegung

ISM10

Alle Signalein- und -ausgénge sind 24V-kompatibel (ausgenommen der RS232- und der USB-
Anschluss). Ein HIGH-Pegel bedeutet 24VDC, ein LOW-Pegel entsprechend GND.

info

Wenn nicht anders angegeben, beginnt die aufgefiihrte Steckerbelegung immer von links.

X1

StandardmaéBig ist X1 so eingestellt, dass ein Signal von 24VDC an einem Eingang einen Fehler am
Ausgang anzeigt. Sollte irgendein angeschlossenes Gerat ein anderes Verhalten fiir eine
Fehlerauswertung aufzeigen, so sind die Signale dem entsprechend anzupassen. Somit kdnnen auch
Signale wie ,betriebsbereit* oder Fehler = Massesignal am Ausgang des Gerates ausgewertet

werden.

Phoenix 2x1 polig

Pin | Signal

Beschreibung

1 Ready Out n.o.
2 Ready Out n.c.

not connected

Phoenix 4x1 polig
Pin | Signal Beschreibung
1 Fault 4 Verbunden mit Luftdruckiiberwachung
2 Fault 3
3 Fault 2 Verbunden mit Frequenzumrichter
4 Fault 1 Verbunden mit Motorendstufe
X2
Phoenix 10x1 polig
Pin | Signal Beschreibung
1 Refeed In IN Rackfuhrkreis externe Schitze
2 Cover closed IN Haube geschlossen
3 Cover locked IN Haube verriegelt
4 Home Pos 1/ Stop 1 IN IN Taktsignal 1 Stillstandiiberwachung Eingang
5 Home Pos 2/ Stop 2 IN IN Taktsignal 2 Stillstandiiberwachung Eingang
6 Spindle Stop 1 IN Spindel Stillstand Kanal 1
7 Spindle Stop 2 IN Spindel Stillstand Kanal 2
8 Limit Switch IN Endlagenschalter
9 Limit Bridge IN Uberbriickung Endlagenschalter
10 Ready IN kein externer Fehler

Anschluss (1) — Refeed:

Dient als Eingang fur den Ruckfihrkreis bei Kontakterweiterung tber
externe Schiitze. Hierbei ist ein 24VDC-Signal Gber die
zwangsgeflihrten Hilfskontakte der Schitze (Offner) zu fihren und
hier anzuschlieBen.
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Die Anschlisse (2) und (3) -
Cover Closed und Cover
Locked:

Die Anschlisse (4) und (5) —
Home Pos 1/ Stop1 IN und
Home Pos 2 / Stop2 IN:

Die Anschlisse (6) und (7) -
Spindle Stop1 und Spindle
Stop2:

Anschluss (8) - Limit
Switch:

Anschluss (9) - Limit
Bridge:

Anschluss (10) - Ready:

ISM10

Mussen beide HIGH-Potential (24VDC) fihren, um eine
geschlossene und verriegelte Haube zu signalisieren. Es werden hier
also zwei Offner abgefragt, wie sie z.B. bei der von isel Germany
AG verwendeten Zuhaltung AZM170 der Fa. Schmersal eingebaut
sind.

Stillstand aller numerischen Achsen, Signal 1 (4) und Signal 2 (5)
sind zum Anschluss der Motorendstufen IMD10 (fiir BDC-Motoren),
IMD20 (fiir BLDC-Motoren) bzw. IMD40 (fiir Synchronmotoren) mit
Stillstandiiberwachung (2-kanalig, getaktet) vorgesehen. Alternativ
kann an diesen Anschlissen (4) und (5) ein 2-kanaliger Home-
Position-Sensor angeschlossen werden.

Sind Eingénge zum Signalisieren des Stillstandes der Hauptspindel.
Ein HIGH-Potential (24VDC) bedeutet hier: Spindel steht!

Dient dazu, den Zustand der Hardwareendschalter Gber eine
Summenleitung zu erfassen. Hier wird ein HIGH-Potential erwartet,
um den Zustand ,Kein Endschalter betétigt* darzustellen. Ein LOW-
Potential signalisiert somit, dass mindestens einer der
angeschlossenen Endschalter betéatigt ist.

Wourde ein Hardwareendschalter betatigt, resultiert hieraus ein
Abschalten der Hauptspannung (Stop-Kategorie 1). D.h. die
Hauptspannung lasst sich auch nur wieder zuschalten, wenn der
Hardwareendschalter-Fehler (Eingang=LOW) beseitigt wurde.

Werden keine Hardwareendschalter benutzt, so ist dieser Eingang
statisch auf HIGH-Potential (24VDC) zu legen.

Dient zur Uberbriickung der Hardwareendschalterkette (Anschluss 8).
Wird hier ein HIGH-Potential angelegt, so fihrt ein Auslésen eines
Hardwareendschalters nicht zu einem Abschalten der
Hauptspannung der Motorendstufen.

Dieser Eingang kann dazu benutzt werden, um bei Antriebsachsen
mit zwei Endschaltern einen der beiden Endschalter als
Referenzschalter zu nutzen. Hierbei wird dieser Eingang wéahrend der
Referenzfahrt auf HIGH gesetzt und somit ein Abschalten der
Hauptspannung beim Referenzieren mit dem Hardwareendschalter
verhindert.

Dient zur Auswertung von Stdrungen an angeschlossenen
Komponenten, wie z.B. Frequenzumrichter oder Motorendstufen
(Antriebsmodule). Ein Summensignal mit HIGH-Potential bedeutet
hier, dass alle abgefragten Komponenten im Ready Zustand sind. Ein
LOW-Potential bedeutet, dass eine Stérung vorliegt.

Liegt eine solche Stérung vor, so werden die Enable-Signale fiir

Motor-Endstufen und Frequenzumrichter zurlickgesetzt, bis die
Stérung beseitigt ist
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X3

Phoenix 10x1 polig

ISM10

Pin | Signal Beschreibung
1 Spindle Start 2 IN externer Start Spindel 2
2 Spindle Start 1 IN externer Start Spindel 1
3 Chuck ON IN Uberwachung Werkstiickspannvorrichtung ein (aktiviert)
4 Chuck OK 1 IN Zustandssignal 1 Werkstlickspannvorrichtung
5 Chuck OK 2 IN Zustandssignal 2 Werkstlickspannvorrichtung
6 Enable Devices OUT Freigabe der Antriebsmodule (Motorendstufen)
7 Enable Spindle 1 OUT Freigabe Spindel 1 (Frequenzumrichter 1)
8 Enable Spindle 2 OUT Freigabe Spindel 2 (Frequenzumrichter 2)
9 Stop1 Out OUT Taktsignal 1 Stillstandiiberwachung Ausgang
10 Stop2 Out OUT Taktsignal 2 Stillstandiiberwachung Ausgang

Anschluss (1) — Spindle Start 2:

Anschluss (2) — Spindle Start 1:

Anschluss (3) — Chuck ON:

Anschluss (4) — Chuck OK 1:

Anschluss (5) — Chuck OK 2:

Anschluss (6) — Enable Drives:

Anschluss (7) — Enable Spindle 1:

Anschluss (8) — Enable Spindle 2:

Hier kann ein externes Steuersignal von einem I/O-Modul
oder einer SPS angelegt werden, um den Ausgang Freigabe
Spindel 2 (Frequenzumrichter 2) zu setzen. Dieser Eingang
ist mit der modulinternen Spindelfreigabe Uber ein UND-
Gatter verkniipft. Nach NOT-HALT muss der Eingang auf
LOW-Pegel liegen.

Hier kann ein externes Steuersignal von einem 1/O-Modul
oder einer SPS angelegt werden, um den Ausgang Freigabe
Spindel 1 (Frequenzumrichter 1) zu setzen. Dieser Eingang
ist mit der modulinternen Spindelfreigabe Gber ein UND-
Gatter verknipft. Nach NOT-HALT muss der Eingang auf
LOW-Pegel liegen.

Dieser Eingang ist mit HIGH-Potential (24VDC) zu
beschalten, um die Uberwachung der
Werkstiickspannvorrichtung (z.B. Fixieren des Werkstlckes
auf einer Vakuumspannplatte) durch das ISM10 zu aktivieren.

Dieser Eingang tberwacht den Zustand der
Werkstiickspannvorrichtung. Ein HIGH-Potential (24VDC) an
diesem Eingang signalisiert den Zustand
Werkstlckspannvorrichtung in Ordnung®, z.B. ,Vakuum
vorhanden bzw. Druck stabil bei einer Vakuumspannplatte®.

Dieser Eingang tberwacht den Zustand der
Werkstlckspannvorrichtung. Ein LOW-Potential (24VDC) an
diesem Eingang signalisiert den Zustand
+Werkstlickspannvorrichtung in Ordnung®, z.B. ,Vakuum
vorhanden bzw. Druck stabil bei einer Vakuumspannplatte®.

Dieser Ausgang gibt ein HIGH-Signal zur Freigabe der
Antriebsmodule (Motorendstufen).

Dieser Ausgang gibt ein High-Signal zur Freigabe eines
Hauptspindelantriebes 1 (Frequenzumrichter 1).

Dieser Ausgang gibt ein High-Signal zur Freigabe eines
Hauptspindelantriebes 2 (Frequenzumrichter 2).
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ISM10

Anschluss (9) — Stop1 OUT: An diesem Ausgang wird das Taktsignal 1 zur
Stillstanduberwachung aller numerischen Achsen generiert.

Anschluss (10) — Stop2 OUT: An diesem Ausgang wird das Taktsignal 2 zur
Stillstanduberwachung aller numerischen Achsen generiert.

info

Die Eingange an X2

e Anschluss (1) — Refeed

* Anschluss (6) — Spindle Stop1
* Anschluss (7) — Spindle Stop2
e Anschluss (8) — Limit Switch

e Anschluss (10) — Ready

und die Eingange an X3
e Anschluss (1) — Spindle 2 Start
e Anschluss (2) — Spindle 1 Start

beeinflussen die Freigabe (Enable Drives) der Antriebsmodule (Motorendstufen).

Es gilt (AND: UND-Verkniipfung, NOT: Negation)

Enable Drives = Refeed AND Spindle Stop1 AND Spindle Stop2
AND Limit Switch AND Ready
AND [NOT Spindle 1 Start]
AND [NOT Spindle 2 Start]

Die Eingange an X3
* Anschluss (3) — Chuck ON
e Anschluss (4) — Chuck OK 1
e Anschluss (5) — Chuck OK 2

beeinflussen die Freigabe (Enable) des Hauptspindelantriebes 1 (Frequenzumrichter 1) bzw.
Hauptspindelantriebes 2 (Frequenzumrichter 2), wenn die beiden modulinternen Sicherheitsrelais
geschaltet sind und die Uberwachung der Werkstlckspannvorrichtung aktiviert ist, d.h. wenn gilt:

* Anschluss (3) — Chuck ON: dieser Eingang ist mit HIGH-Potential (24VDC) beschaltet
Es gilt (AND: UND-VerknUpfung, NOT: Negation)

Enable Spindle 1 = Limit Switch AND Ready AND Spindle 1 Start
AND Chuck OK 1 AND [NOT Chuck OK 2]

Enable Spindle 2 = Limit Switch AND Ready AND Spindle 2 Start
AND Chuck OK 1 AND [NOT Chuck OK 2]
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ISM10

X4

Wichtiger Hinweis:

Die mit (optional *) gekennzeichneten Signale in der folgenden Tabelle sind fir zuklnftige
Funktionserweiterungen des Sicherheitskreismodules vorgesehen und werden in der aktuellen
Gerateversion nicht unterstiitzt.

USB B-Buchse
Pin | Signal Beschreibung
1 VCC USB (optional )
2 USB D- USB Data- (optional *)
3 USB D+ USB Data+ (optional *)
4 GND (optional )

Diese USB-Buchse dient (optional)zur Verbindung mit dem PC. Mit der entsprechenden Software
kénnen hier Zustande der Ein- und Ausgange abgefragt und entsprechend angezeigt werden. Dies
kann fur Diagnosezwecke sehr nitzlich sein.

X5
SubD Buchse 9polig

Pin | Signal Beschreibung

]
RxD RS232 RxD
TxD RS232 TxD

GND RS232 GND
ICSP VPP
ICSP CLK
ICSP Data
3,3V

O©CoOoONOOOTRAWN

Diese Schnittstelle dient, genau wie die USB-Schnittstelle, als Diagnose-Schnittstelle. Es sollte hier
eine Leitung angeschlossen werden, die nur die flr die serielle Dateniibertragung bendtigten drei
Signalleitungen (RxD, TxD, GxD) enthalt. Dabei missen RxD und TxD gekreuzt werden.

info

Es darf keine handelsiibliche Nullmodemleitung verwendet werden, da es sonst zu Problemen
mit den Programmieranschliissen (Pins 6, 7, 8 und 9) kommt.
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ISM10

X6, X7
Ausgangsports

Phoenix Mini Combicon 8x2pol

Pin - .
unten Signal Beschreibung

1 GND

2 GND

3 GND

4 GND

5 GND

6 GND

7 GND

8 GND
Pin Signal Beschreibung
oben

9 Out 1 Bit 0

10 Out 2 Bit 1

11 Out 3 Bit 2

12 Out 4 Bit 3

13 Out5 Bit 4

14 Out 6 Bit 5

15 Out 7 Bit 6

16 Out 8 Bit 7
X8, X9

Eingangsports

Phoenix Mini Combicon 8x2pol

Pin . .
unten Signal Beschreibung
1 +24V
2 +24V
3 +24V
4 +24V
5 +24V
6 +24V
7 +24V
8 +24\V
Pin Signal Beschreibung
oben
9 In 1 Bit 0
10 In2 Bit 1
11 In3 Bit 2
12 In 4 Bit 3
13 In5 Bit 4
14 In6 Bit 5
15 In7 Bit 6
16 In 8 Bit 7
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X10, X11
CAN_In, CAN_Out

RJ45 Steckverbinder

ISM10

Pin | Signal Beschreibung
1 n.c. nicht belegt
2 n.c. nicht belegt
3 n.c. nicht belegt
4 CAN_H Signal CAN_high
5 CAN L Signal CAN_low
6 CAN_GND GND
7 n.c. nicht belegt
8 n.c. nicht belegt
X12
Versorgungsspannung

Phoenix Mini Combicon 2polig

Pin | Signal Beschreibung
1 GND Versorgungsspannung GND ext. fiir /0
2 +24V Versorgungsspannung +24V ext. fir 1/0
X13
Phoenix 3polig
Pin | Signal Beschreibung
1 L
2 N Einspeisung ISM10 (100-230VAC)
3 PE
In den Strompfad von L muss ein Einschaltstrombegrenzer
NTC-SG26 in Reihe vorgeschaltet werden.
In Komplettsystemen der isel Germany AG ist dieser Einschaltstrombegrenzer
schon vorinstalliert.
X14
Phoenix 3polig
Pin | Signal Beschreibung
1 L
2 N Versorgungsspannung PC
3 PE
X15
Phoenix 3polig
Pin | Signal Beschreibung
1 L
2 N Versorgungsspannung Lifter / 24V Netzteil
3 PE
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X16
Phoenix 3polig
Pin | Signal Beschreibung
1 L
2 N Versorgungsspannung Netzteil Achsen
3 PE
X17
Phoenix 3polig
Pin | Signal Beschreibung
1 L
2 N Versorgungsspannung Frequenzumrichter
3 PE
X18
Phoenix 7x2 polig
Pin Signal Beschreibung
unten
1 E-Stop Ch2 externer NOT-HALT Kanal 2
2 E-Stop Ch2 externer NOT-HALT Kanal 2
3 E-Stop Ch1 externer NOT-HALT Kanal 1
4 E-Stop Ch1 externer NOT-HALT Kanal 1
5 Cover Haube 6ffnen (entriegeln)
6 Refeed Out Briicke zu X2 Pin 1
Pin
oben
7 Start Switch Start-Taster
8 Start Lamp Lampe Start-Taster
9 Stop Lamp Lampe Stop-Taster
10 Stop Switch Stop-Taster
11 Cover Haube 6ffnen (entriegeln)
12 Spindle Start Bei Verwendung einer Netzgespeisten Spindel wird der
Ausgang X17 (ber den Spindelstart eingeschaltet
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X19

Diese Stiftleiste dient dem Anschluss einer zuséatzlichen Bedieneinheit (z.B. Joystick)

Hinweise zur Beschaltung (Nutzung) der Stiftleiste X19:
A: Verwendung des ISM10 ohne zusétzliche Bedieneinheit
* Jumper missen gesetzt sein, falls keine zusétzliche Bedieneinheit angeschlossen ist

B : Verwendung des SK-Modules mit zusatzlicher Bedieneinheit (z.B. USB-Joystick)
e keine Jumper aufgesteckt
« der Anschluss erfolgt Uber ein Adapterkabel vom Rundsteckverbinder

2x8 polige Stiftleiste

Vorderansicht Signal

NOT-HALT Kanal 1

NOT-HALT Kanal 1

NOT-HALT Kanal 2

NOT-HALT Kanal 2

Cover Lampe GND

Schliisselschalter Test

24VDC

ACK 1

@m\lmm#wl\)—lg

24VDC

10 ACK 2

11 Cover

12 Cover Open In

13 Cover Open In 2

14 not connected
15 Operation mode
16 not connected

Pinbelegung des Adapterkabels

Vorderansicht Pin | Signal Farbe
1 NOT-HALT Kanal 1 weil
2 NOT-HALT Kanal 1 braun
Steckverbinder 2 x 8-polig 2 “8¥Eﬁﬂ E:Q:: 2 82:8
Vorderansicht 5 | GND (Cover lamp) grau
6 not connected
7 24VDC blau
8 ACK 1 rot
1 g 9 24VDC schwarz
10 ACK 2 violett
11 Cover Open Out (C) grau/rosa
12 Cover Open In (NO) rot/blau
13 not connected
9 16 14 not connected
15 not connected
16 not connected
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Grundbeschaltung fir Bedienkonsole
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X20

Die Buchse X1 dient zum Anschluss eines isel-Bedienpanels bzw. einer isel-Bedienkonsole.

SubD Buchse 25polig

Pin | Signal Beschreibung
1 NOT-HALT K1 NOT-HALT Kanal 1

E-Stop1 NOT-HALT Kanal 1
NOT-HALT K2 NOT-HALT Kanal 2
E-Stop2 NOT-HALT Kanal 2
24V 24VDC
Power Switch Power Schalter
Power Lamp Power Lampe
24V 24VDC
Key SW Test Schlisselschalter Test
Key SW Auto Schlisselschalter Automatik
24V 24VDC
Acceptance Switch 1 Zustimmtaster Kanal 1
24V 24VDC

NSRS TN ST LS T ) ST | O S G i G G G Gy G G g
ARWDON 20O NOTRWN—=-O ©XON®OAGWN

Acceptance Switch 2
Cover Open Switch
Cover Open Switch
GND

n.c.

n.c.

Fault Lamp

Start Switch

Stop Switch

Start Lamp

Stop Lamp

n.c.

Zustimmtaster Kanal 2
Cover Taste
Cover Taste
Ground / Masse
not connected
not connected
Fault Lampe
Start Taster
Stop Taster
Start Lampe
Stop Lampe
not connected

X21

Netzteil

Phoenix 1x10 polig

Pin

Signal

Beschreibung

O©CoOoONOOOhA~,WN =

—_
o

+24V
+24V
+24V
+24V
+24V
+24V
+24V
+24V
+24V
+24V

24V Spannungsversorgung fur allgemeine Verdrahtung im
isel-Schaltschrank und fir angeschlossenes Zubehor.
Nicht Gber NOT-HALT geschaltet.
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Netzteil

Phoenix 1x8 polig

ISM10

Pin | Signal Beschreibung
1 GND
2 GND
3 GND 24V GND fur allgemeine Verdrahtung im isel-
4 GND , .
5 GND %hat}%‘rl]'raHrK(LL':'nd furhar;geschlossenes Zubehor. Nicht
6 GND Uber - geschaltet.
7 GND
8 GND
X23
CAN
Phoenix 1x2 polig
Pin | Signal Beschreibung
1 Analog GND Bezugspotential
2 Analog Out 0-10V Analogspannung zur Ansteuerung eines
Frequenzumrichters
X24
Frequenzumrichter

Phoenix 1x8 polig

Pin | Signal Beschreibung
1 Relay A1 6 3 - Enable Spinde Relay B.4
2 Relay A2 O ~ermeszvan T Frequerzumtichter Reloy 8.3
3 Relay A.3 C— Felay B.2
4 Relay A4 €3 Hiemme BS vom CT-FvequenzchMer Relay B.
5 Relay B 1 7GND 24V intern HOY | Hiemme B3 vom CT-Frequenzumvichter () +24V intern clay A4
6 Relay B2 A HO) | 323- anatos oo feloy A
7 Relay B.3 G
A Relay A.2
8 Relay B.4 S
Aelay A.l
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3.4 isel-Sicherheitskreismodul SKM-S1.2-E

3.4.1 Kontrollanzeigen

LEDs zwischen X1 und X2
LEDs fiir die Anzeige der Spannungsversorgung

LED | Signal Beschreibung
oben | 3,3V 3,3V fiur Prozessoren/Logik
unten | 24V 24V externe Betriebsspannung

LEDs zwischen X17 und X18

LED | Signal Beschreibung
oben Relay 2 Signalisiert, dass die Sicherheitsrelais fiir X16 und X17
unten | Relay 1 bestromt sind

LEDs zwischen X18 und X19
LEDs fiir die Signalisierung Einricht- / Automatikbetrieb

LED | Signal Beschreibung
oben Test Einrichtbetrieb
unten Automatic Automatikbetrieb

3.4.2 Betriebsarten
3.4.2.1 Automatikbetrieb

Der Automatikbetrieb stellt den normalen Betrieb einer Bearbeitungsmaschine dar.

Wahrend der Bearbeitung werden die Verriegelungseinrichtungen der Turen verriegelt und so ein
Zugriff in den Arbeitsraum verhindert.

Wird die Tir gewaltsam gedffnet oder die Home-Position bei gedffneter Tur verlassen oder
wenigstens eine numerische Achse bei gedffneter Tir bewegt, so wird die Spannungszufuhr zu den
Motorendstufen (Antrieben) abgeschaltet und die Freigabesignale

+ Enable Drives

* Enable Spindle 1

« Enable Spindle 2
zu den Komponenten auf LOW-Pegel geschaltet.

info

Im Automatikbetrieb kann die Tur nur gedffnet werden, wenn:
+ die Antriebsachsen in der Home-Position stehen oder alle numerischen Achsen stillstehen

und
» der Hauptspindelantrieb abgeschaltet ist (Stillstand der Arbeitsspindel).
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3.4.2.2 Einrichtbetrieb

Im Einrichtbetrieb wird die Uberwachung der Tiiren abgeschaltet. Sie haben somit die Méglichkeit, die
Tlren auch wahrend der Bewegung der numerischen Achsen der Machine / Anlage zu éffnen.

Im Einrichtbetrieb ist der Hauptspindelantrieb gesperrt!

Die Funktionsfahigkeit der Maschinen bleibt dabei insofern erhalten, dass die numerischen Achsen
der Maschine / Anlage mit den eingestellten bzw. programmierten Geschwindigkeiten (Vorschub und
Eilgang) bewegt werden kénnen.

Das Offnen der Tir ist jedoch mit der Betatigung des Zustimmungstasters (ACK-Taster) auf dem
Bedienpult oder Bedienpanel verknipft. Dieser Zustimmungstaster muss bei geéffneter Tur
permanent betétigt werden. Ein Loslassen des Zustimmungstasters (ACK-Taster) fiihrt bei gebffneter
Tir zu einem NOT-HALT und somit zum Abschalten der Spannungsversorgung der Motorendstufen
bzw. des Frequenzumrichters fUr die Arbeitsspindel.

Im Einrichtbetrieb sind sicherheitsrelevante Einrichtungen abgeschaltet! Sie als Anwender sind somit
verpflichtet, Ihr Bedienpersonal auf damit verbundene bzw. entstehende Gefahren hinzuweisen. Diese
Betriebsart ist nur durch Umschalten des Schliisselschalters in die Stellung TEST zu erreichen.
Bewahren Sie den Schliissel sorgsam auf und geben Sie ihn nicht an unbefugte Personen ab!

Um einen gréBtmdglichen Schutz des Bedieners zu erreichen, miissen Sie insbesondere die
Vorschriften der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG  berlcksichtigen (u.a. Reduzierung der
Verfahrgeschwindigkeiten, schrittweise Bearbeitung).

info

Die von der isel Germany AG lieferbaren Bedienteile verfigen sowohl {ber NOT-HALT-
Schaltelemente als auch Uber einen Zustimmungstaster.
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3.5 isel-CAN-10-16/16
3.5.1 Digitale Eingédnge

Die Eingange des CAN-I/O-Moduls sind in 24V-Technik ausgefihrt und kénnen wie folgt in lhre
Applikation eingebunden werden:

ntern extern

I ‘ +24VIDC

| -
In X o

N
72
1
S

Die Eingangsbelastung bel&uft sich hierbei auf ca. 8mA.

3.5.2 Digitale Ausgange

Die Ausgange des CAN-1/O-Moduls sind in 24V-Technik ausgefiihrt und kénnen wie folgt in lhre
Applikation eingebunden werden:

ntern extern

] +24\VIDC

‘

| GND

Die Relais-Ausgénge des Port1 (X6) sind mit bis zu 5A belastbar. Die Schaltausgénge des Port2 (X7)
mit bis zu 350mA. Wird der integrierte D/A-Wandler verwendet, so nutzt dieser den Port2. Das heiBt,
Port2 ist dann nicht mehr fiir digitale Ausgaben nutzbar (Es sei denn, Sie mdchten den Analogwert
entsprechend digital abbilden). Um Verwechslungen vorzubeugen, kann der  Port2 intern durch
entfernen von Jumper1 deaktiviert werden. Hierdurch werden auch die LED-Anzeigen fir Port2
deaktiviert.
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3.5.3 Analogausgang

Uber diesen Ausgang kann ein externes Gerat (z.B. Umrichter) mit 0 — 10V angesteuert werden.

Wird der Analogausgang verwendet, so ist Ausgangsport2 fir digitale Ausgaben nicht mehr nutzbar.

Der Ausgangsstrom sollte 15mA nicht (ibersteigen!

'

Jumper gesteckt:

AN-I/O 16/16 Jumper auf der Platine

8]
HIH L

1111

Auslieferungszustand:

- bei Verwendung des Analogausgangs wird - Jumper gesteckt, keine galvanische
der bindre Analogausgangswert durch die Trennung von 24V — Prozessspannung und
LEDs des Ausgabeports A2 signalisiert 24V — Logikspannung.

3.5.4 Diagnose

Der Ausgabeport A1 (X6) ist fiir
Systemausgénge (Maschinenperipherie
wie z.B. Kiihimittel, Spannzange,
Werkzeugwechsler u.a.) reserviert und
darf nicht mit anwenderspezifischen
Lasten beschaltet werden.

Eine Diagnose des CAN-I/O-Moduls ist tiber die Status-LED mdglich. Diese signalisiert 3

verschiedene Zustande:

Einschaltdauer der LED Status
90% Kein Fehler > normaler Betrieb
50% unkritischer Fehler oder Warnung
10% kritischer Fehler (NMT Fehler, Ausgangsfehler)
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3.6 isel-Storauswertemodul IMError

3.6.1 Konfiguration anpassen

StandardmaBig ist das isel-Stérauswertemodul so eingestellt, dass ein Signal von +24V an einem
Eingang einen Fehler am Ausgang anzeigt. Sollte irgendein angeschlossenes Gerat ein anderes
Verhalten fir eine Fehlerauswertung aufzeigen, so sind die Signale dem entsprechend anzupassen.
Somit kénnen auch Signale wie ,betriebsbereit oder Fehler = Massesignal am Ausgang des Gerates
ausgewertet werden.

Polaritat Signaltyp
3.7.1.1 JMP Eingang + | Eingang - JMP E-Signal = Fehler | E-Signal = Ready
1 1,2 2,3
1 2 1,2 2,3 9 1,2 2,3
3 1,2 2,3
2 4 1,2 2,3 10 1,2 2,3
5 1,2 2,3
3 6 1,2 2,3 11 1,2 2,3
7 1,2 2,3
4 8 1,2 2,3 12 1,2 2,3

Tabelle fiir die Konfiguration der Ein- und Ausgéange

Umrichter mit +24V Signalausgang bei ,Fehler” (Eingang 1)

Beispiel 1: In diesem Fall sind JMP1 und JMP2 auf 1 + 2 zu briicken.
JMP9 ist ebenfalls auf 1 + 2 zu briicken.

Umrichter mit GND Signalausgang bei ,Fehler” (Eingang 1)

¢

Beispiel 2: In diesem Fall sind JMP1 und JMP2 auf 2 + 3 zu briicken.
JMP9 ist auf 1 + 2 zu briicken.

Umrichter mit +24V Signalausgang bei ,Ready” (Eingang 1)
Beispiel 3: In diesem Fall sind JMP1 und JMP2 auf 1 + 2 zu briicken.
JMP9 ist auf 2 + 3 zu briicken.

Der Ausgang X3.1 kann als Kontrollausgang benutzt werden. Es ist der SchlieBer des
Wechselkontaktes fiir den Ausgang. Dieser hat im Fehlerfalle einen 24V Pegel. Im ordentlichen
Zustand ist dieser Ausgang offen.

info

Zur Anwendung kdme dieser Ausgang bei einer zuséatzlichen Auswertung des
Fehlersummensignals z.B. durch eine SPS oder durch Aufschaltung auf ein E/A Modul.
Hierdurch kénnte das Signal zusétzlich softwareméaBig erfasst werden.
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Software

3.7 isel-Sicherheits-Kreis-Modul

3.7.1 Einstellungen in der Modulverwaltung der Steuerung

Zunachst muss die Interface- DLL, die von ProNC bzw. Remote fiir den Zugriff auf das SK-Modul
benutzt wird, eingerichtet werden.

Kopieren Sie die Dateien

SecC_SKME_Dia.DLL

und

SecC_SKME_Dia.INI
falls nicht vorhanden, in ein neues Verzeichnis im Programmverzeichnis CNCworkbench.
Wir schlagen folgendes, neu anzulegendes Unterverzeichnis vor:

{ProgramPathhNCNCWorkbench\Control\ SecC\SKME\

Nachdem die Dateien kopiert sind, muss der Applikation (ProNC/Remote) das neue SK-Modul
bekannt gegeben werden. Hierflir muss ProNC gestartet werden und der Einrichtdialog fr die

Steuerung mit Hilfe des Meniibefehls "Einstellungen — Steuerung" geéffnet werden. Es erscheint der
nachfolgende Dialog:

Steuerungsmodule und Einstellungen g|
T Steuerungzkonfiguration
+- &P [ Motion-Control-t odule ! ?
+- S = Antriebsspindeln Laden | Speichern als | Lazche Eintrag
+-- M Ein-/Ausgabe-todule
+ S @ Wierkzeugvensaltung Eingtellungen fur Sicherheitzkreiz-hodul
= @ sicherheitseinrichtungen [v Benutzung diezes Moduls in der Steuerungsumgebung freigeben
% Sicherheitskreiz-b odul . i
Beszchreibung:
+|- B Andere Komponenten |SK-M|:||:|uI

Dynamic Link: Library des Steuermingsmoduls:
|E:HENEwnrkbench‘xEDntrDI'ﬁSeu:E"sSKME\SEDE_SKME_Dia.D

|ritializierungsdate des Moduls:
|E:HEN CworkbenchhContralhSecCAVSKMENS ecC_SKME_DialM ﬂ

| |
Hilfe SchiieBen | Schlieﬁen&lnit.|

In diesem Bild sind 4 Schaltflachen (,Version®, ,Setup®, ,Diagnose” und ,Status”) zu sehen, welche zu
weiteren Fenstern fUhren. Die Schaltflache ,SchlieBen & Init.“ ibernimmt die Einstellung und schlie3t
das Fenster.
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3.7.2 Dialog zur Versionsabfrage

Yersion / Info fiir ein Sicherheitskreis-Modul SKM- x|

Yersion: 142071 11/11/2005

Info:  DLL zur Statusabfrage eines SKM-51.2-E.
verbunden mit dem Steuer-PC Uber R5232

o Dater  Secunty Circuit Skme DLL: SecC_Skme_Dia.di

Hinweis:  |diese DLL benutzt die serielle Diagnose-
schnittztelle des SKM-51.2-E; die relevanten
Statuzinformationen (Ein- und Ausgange] des

|SKM-S‘I .2-E werden zvklizch ermittelt

| Copyrigth [c] izel autamation .G, 2005-2006

Wersionzdaten des SKM-51.2-E
Geratebezeichnung ISKM-S'I.E-E'IE.J"I'I.J?EIEIE

Hardwareverzsion IH F1.1

S oftwaresersion IJ Gid

Hier wird die aktuell verwendete Version der Software angezeigt. Dies kann bei Riickfragen und
Problemen nitzlich sein.

info

Halten Sie bei Riickfragen diese Daten fiir uns bereit!

3.7.3 Dialog zum Setup

Setup fidr ein SK-Modul SKM-51.2-E (RS232-Kopplu 1 Ste x|

— Definition der benutzten COM-Schnittstelle am Steuer-PC

' COM1 i

inweis:
" COM2 Die zerielle WYerbindung zwizchen dem Steuer-PLC und dem
 COM3 SEM-51.2-E izt mit einem Mull-bodem-K.abel herzustellen |
" COM4

—Anzchlulbelegung am SKM-51.2-E

Spindel dreht, kein Stillstand Eingangl.. IW [ Pegel ist low aktiv
Schlizzelechalter auf TEST Eingang I.. IB_ [ Pegelist low akiv
Haube(n] geschlozzen Eingang I.. IB_ [ Pegelist low aktiv
alle &chsen in Homeposition Eingang I.. Iﬁ [ Pegelist low akiv
MOT-ALIS-T aster aktv Eingang|.. |2_ v Pegel ist low aktiv
mind. ein Endschalter aktiv Eingang |.. Iﬁ W Pegel ist lowe aktiv
Mator-Betriebsspannungsfehler  Eingangl.. Iﬁ ™ Pegelist low aktiv
B etriebsbereitzchaft Auzgang 0. |4_ [ Pegelist low akiv

Abbrechen | ok |
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Dieses Fenster dient dazu, die Grundparameter der Sicherheitssteuerung zu definieren. Im oberen
Bereich sollte die verwendete serielle Schnittstelle eingetragen werden. Wurde hier die falsche
Schnittstelle eingetragen, so ist eine Kommunikation zwischen SK-Modul und PC (Software) nicht
maoglich.

Im unteren Bereich wird die Zuordnung von bestimmten Signalen mit den entsprechenden Eingangen

hergestellt. Diese Eingédnge werden von der isel-automation eigenen Software (Remote, ProNC) dazu
verwendet, um den Status des Sicherheitskreises in einer entsprechenden Anzeige darzustellen.

3.7.4 Dialog zur Diagnose

Diagnose eines SK-Modules SKM-51.2-E / ISM 10 {gekoppelt mit Steuer-PC iiber RS23: il

— Betriebszustand

[DK: ‘Betriebsbersitzchalt; senslle Kammunikation in Ordaung ..

Hirweis:

Im Bietricbszustand "'keine senelle Kommunikation' kinnen keine Stauzsinformationen vom SEM-51.2-E / 15M10 empfangen werden.
Uberprufen Sie die F.abelverbindung [izel-Spezialk abel] zwizchen Steckyverbinder #7 /=5 [SubD 3-Stecker] und dem Steuer-PL.

|Im SETUP-Dialog mul die richtige COM-Schnittstelle [COMT ... COM4] des Steuer-PC ausgewahlt sein.

— LED g und Steckverbinder am SE-Modul SKM-57.2-E

die LED's Out Power 1
bz, Out Power 2
zighalizieren die

Wk tivierung der
Steusrkreize der
MHOT-AS5-Relaiz 1
bz, 2

daz Yorhandenzein
der Logikzpannung,
die im Modul aus der
24/ -B etiebspannung
erzeLigh wird.

daz Yorhandensein
der Betriebszpannung
fiir das SK-Aodul

LED 3.3V signahisiert

LED 24V signaliziert

LED - Out Pawer 2

LED
12l Fumu 1

LED
TestModz

LED
/l.ul.nmulwlu“

1
Opmraln Bansl

Hii - USE
XT -Rszl2

Uberpriifen Sie durch
Schalten des
Schiiizzelzchalters
['wechsel zwizchen
Betriebzart TEST und
AT Omatik] die
Furktion der LED s
Testhode baw.
Automatich ode,

Wi n der 25-poligen
SubD-Buchsze =1 mul
der Stecker der

M azchinenbedien-
clemente des
CHC-Bedienpanels /
CHC-Bedienpultes
angeschlozzen sein.

— LED'g und Steckyerbinder am SE-Modul IS0

Diagnozeinformation zum SE-todul Sk10 anzeigen

Im oberen Bereich ,Betriebszustand” werden aktuelle Statusmeldungen zum Betrieb des
Sicherheitskreismodules angezeigt. Bei Problemen wird darunter im Feld ,Hinweis” zu dem aktuellen
Problem eine Hilf angezeigt.

Des Weiteren sind im unteren Bereich Hilfestellungen zu den Steckverbindern und verschiedenen
Kontroll-LEDs beschrieben.
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3.7.5 Dialog zum Status

Status des Sicherheitskreismodules SKM-51.2-E / 15M 10 {gekoppelt mit Steuer-PC iiber COM-Schnittstell |

—Ausgange

01 IE |Freigabe Endstufen

oz IE IFreigabe Urnrichter 1 der Arbeitezpindel 1

|1_ |S|:-in-:|el Stillstand: Spr_Stillstand_1 und Spn_Stillstand_2

03 IE IFreigabe Urrichter 2 der Arbeitzzpindel 2

IE IPower 1

IE IPDWBI 2

[Eedingungen fiir Power0n:

[ e ——— |
L1 &r\IJE & It?' ENBNEE 110 [(A12) =1 X2 Statusinformation
&; U.:Jg[?-\i-?;knijpfung @] [ Seeudos .3_1! L'?:i zum I5M10 anzeigen
| = ODER Aerkniipfung

X1 1

Betrishzart ALTO: — L

wenn die Homeposition nicht aktiv ist, Abbruch |

muzz die Haube ge-

schlozsen und vermiegelt sein | K I
P

Betriebsart TEST: 04 und O5:

wenn die Homepasition richt akii ist, 1112 12 14 15 |6 |7 I8 19 1O11 12112114116 ~01 02 03 04 05 T aktausasnge fir

muss die Zustimm- ’7. SeS SO 8 S . ”7 —| Stillstandsiiberwachung

taste ACK betatigh sein aller Motarendstufen

 Eingange

[T [Fiekfindei Sehites T [T [Summen-Stetus Foner 1=Power T und Power 20k,

12 |1- IT'u'ren gezchlozzen

13 I'I_ IT'u'renverriegelt

14 |1- |Hc-meF'c-sition1 / Stillstandiibenwachung Eingang 1

I N T -HUi L
12 |1- _ 13 IE |Uberbr'u'c:kung Endlagenzchalter: 1= Liberbriickt

10 |1 [Beretscheftetorendsufen (1=READY) T 11 [0 [1-ewtem stat Spncel 2

12 IE _ 114 IE |ZustandWerkstUck&pannvorrichtung [1=in Ordrung]

15 |1_ |Hc-meF'nsitic-n 1/ Stillstandiibervmachung Eingang 2

IE ISchIUsselschaIter auf Einrichtbetrieb

I'I_ ISchI'u'sselsc:haIter auf Automatikbetrieb

~interne Zustinde

TS = e il =T = —

IE INDt-.t’-‘«us K.anal_1 [impulsiiberlagert] statizch O=betahigt

IE INDt-.ﬁ.us Kanal_2 [impulsuberlagert] statisch O=betatigt

Der aktuelle Zustand der Eingangs- und Ausgangsbelegung des Sicherheitskreismodules wird
zyklisch Uber die RS232-Schnittstelle abgefragt und im oben gezeigten Status-Dialog dargestellt.

Oben links im Dialog neben der Darstellung der Frontansicht des Sicherheitskreismodules sind die
Bedingungen fir das Zuschalten der Betriebsspannung firr die Motorendstufen aufgefihrt.

Wenn die logische Gleichung (& steht fiir U

nfo

ND-Verkniipfung, | steht fir ODER-Verkniipfung, /

steht fiir eine Negation) wabhr ist (alle relevanten Eingénge I1, 16, 17, 18, 110 und 112 sind griin
markiert) und kein interner Logik-Fehler (siehe: interne Zustande) vom Sicherheitskreismodul
signalisiert wird, kann die Betriebsspannung fiir die Motorendstufen durch Betétigen der
PowerOn-Taste auf dem Bedienpanel / Bedienterminal eingeschaltet werden.
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Folgende Fehlerzusténde (rot markiert) verhindern das Einschalten der Betriebsspannung fiir die
Motorendstufen durch Betatigen der PowerOn-Taste auf dem Bedienpanel / Bedienterminal:

Eingang 11=0 -> ,Ruckfihrkreis Schitze® signalisiert einen Fehler:

—Eingange
11 IE _ IE ISummen-Status Fover: 1=Power 1 und Power 2 ok
12 I'I- |TL,iren gezchlozzen 13 IT |T'u'ren verriegelt
14 |1- IHDmeF’osition 1 ¢ Stillztandiberwachung Eingang 1 15 IT IHomePDsition 1 ¢ Stillstandiibenwachung Eingang 2

& [ [i-SpndelStlstand 1 7 [ [i-SpindelSttandz
12 I'I- _ 13 IE IUberbri.jckung Endlagenschalter: 1= Uberbriickt

1o [ Beieisehaf Moterendsiufen [I=READTI ] 111 [0 [T=estern Star Spindel 2

nz IE _ 114 IE IZustandWerkstUck&pannvorrichtung [1=in Ordnung)

IE ISchI'u'sselschaltel auf Einrichtbetrieb IT ISchI'u'sseIschaltel auf Automatikbetrieb

Fehlerursache: der / ein Hauptschiitz im Schaltschrank (Lastkreis) hat nach NOT-HALT nicht
geoffnet

Eingang 16=0 / Eingang 17=0 -> ,Spindel_Stillstand_1“ oder ,Spindel_Stillstand_2“ oder beide
(redundante) Eingange signalisieren den nicht vorhandenen Stillstand der Arbeitsspindel:

—Eingange
11 I'I- _ IE ISummen-Status Power: 1=Power 1 und Power 2 ok
12 I'I- |T'u'ren geschlozzen 13 I'I_ |TLjren veregelt
14 I'I- IHomePDsition 1/ Stillstanduberwachung Eingang 1 15 IE IHDmeF‘nsitinn 1/ Stillstandubenwachung Eingang 2

B d<SpindelSfstand 1 7 [ [i-GpindelSibterd2
18 I'I- _ 19 IE |Uberbr'u'c:kung Endlagenzchalter: 1= Uberbriickt

1o [ [Bereisehalt Materendstufen =READITL U 111 [0 [1=erem Start Spinel 2

1z IE _ 114 IE |ZustandW’erkstUckspannvorrichtung [1=in Ordnung)

IE IS-:hILjsselschaIter auf Einrichtbetrieb I'I_ ISchI'u'sseIschalter auf Automatikbetrisb

Fehlerursache: Arbeitsspindel rotiert noch oder fehlerhafter Ausgang ,Spindelstillstand” des
Umrichters oder fehlerhafte Verkabelung des Ausgangs ,Spindelstillstand“ des Umrichters zum SK-
Modul

Eingang 18=0 -> ,Endlagenschalter ..." signalisiert einen Fehler:

— Eingange
il I'I_ _ IE ISummen-Status Power: 1=Fower 1 und Power 2 ok,
12 |1_ |TLjren gezchlozzen 13 I'I- |TL,iren vermegelt
14 IE IHDn’IEPDSitiDn 1/ Stillstanduberwachung Eingang 1 15 I'I- IHDmeF‘nsitinn 1/ Stillstanduberwachung Eingang 2

5 [1 [i=SpindelStistand 1 [T
18 IE _ 19 IE |Uberbr'u'c:kung Endlagenschalter. 1= uberbriickt

110 |1 [Bereitschaft Matorendstufen (T=READYI . 11 [0 [1=estem Start Spindel 2

112 Iﬁ _ 114 IE |ZustandW’erkstUckspannvorrichtung [1=in Ordnung)

IE ISchI'u'sseIschaIter auf Einnichtbetrish I'I- ISchI'u'sseIschaIter auf Automatikbetrieb

Fehlerursache: in (mindestens) einer Achse der Maschine / Anlage ist ein Endschalter aktiviert
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Eingang 110=0 -> ,Bereitschaft Motorendstufen ...“ signalisiert einen Fehler:

~Eingange
1 F _ IE ISummen-Status Fower: 1=Power 1 und Power 2 ok
|2 IT IT'u'ren gezchlossen 13 I'I_ IT'u'ren veriegelt
14 F IHDI‘nBPDSitiDn 1/ Stillstandubensachung Eingang 1 15 |1_ IHDmeF’Dsitinn 1/ Stillstandubensackhung Eingang 2
& [ [i=Spingel Stiand 17 [ [i<Spndel stibtend 2
L] IT _ 19 IE IUberbr'u'ckung Endlagenzchalter: 1= Uiberbriickt
o [0 e EC O 111 [0 [1=estem Stat Spindel 2
N2 IE _ 114 IE IZustand Wierk stlickspannvorichtung [1=in Ordnung)
IE ISchI'u'sseIschalter auf Einrichtbetrieh |1_ ISchI'u'sseIschalter auf Autornatikbetrieh

Fehlerursache: Summenfehlersignal -> (mindestens) eine Motorendstufe im Schaltschrank
signalisiert einen Fehler, z.B. MeBsystemfehler, Temperaturfehler oder CAN-Bus-
Kommunikationsfehler

Eingang 112=1 -> ,extern Start Spindel 1“ signalisiert einen fehlerhaften Zustand:

— Eingange
1 1 [FilieRfibeis Sehitse T [0 [Summen Status Power: 1=Power 1 und Power 2 ok,
|2 I'I- |Ti.iren geschlozzen 13 I'I_ |T'u'ren velriegelt
14 I'I- IHomePDsitiDn 1/ Stillstandubenyachung Eingang 1 15 I'I_ IHDmeF’osition 1 / Stillstanduberwachung Eingang 2

& [ [iSpndelStbtand i 7 [ [iSpndelSttandz
k] I'I- _ 19 IE IUberbr'u'ckung Endlagenschalter: 1= Liberbriickt

10 [ [Bereisehaf Materendstufen I=READYI L 11 I [1=estern Start Spindel 2

112 I'I_ _ 114 IE IZustandWerksti.ickspannvu:-rrichtung [1=in Ordnung)

IE ISchILjsseIschaIter auf Einrichtbetrisb I'I_ ISchIUsselschaIter auf Automnatikbetrieb

Fehlerursache: Ein aktiver Eingang 112 (,extern Start Spindel 1“) verhindert das Einschalten der
Betriebsspannung fir die Motorendstufen / Umrichter fir die Bearbeitungsspindel, um einen
Wiederanlauf der Bearbeitungsspindel zu unterbinden.

Interne Fehler werden vom Sicherheitskreismodul wie folgt signalisiert:

interme Lustande
| [Fehler inintemer Logik_1 (O=keinFehle) | [Fehlerinintemer Logik_2 (O=kein Fehler)
|1_ INut-.ﬁ.us F.anal_1 [impulsiiberlagert] statizch O=betStigk |1_ INDt-.i\us F.anal 2 [impulsiiberlaget] statizch O=betatigt

mégliche Fehlerursachen:

Schlisselschalter-Eingdnge am SK-Modul sind nicht antivalent

fehlerhafter Anschluss oder Kontaktfehler im 2-kanaligen NOT-HALT-Schalter (z.B. Querschluss)
aktiver Summenfehlersignal 110 -> keine Bereitschaft der Motorendstufe(n)

fehlerhafte Logikeingdnge (Redundanz in den internen Logik-Arrays)

PO~

“info

Die internen Fehler 1, 2 und 4 im Sicherheitskreismodul kénnen nur durch ein PowerOn-Reset
des SK-Modules (d.h. durch Zuschalten der 24VDC-Betriebsspannung) riickgesetzt werden.
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3.8 isel-CAN-IO-Modul

3.8.1 Einstellungen in der Modulverwaltung der Steuerung

Zunachst muss die Interface- DLL, die von ProNC bzw. Remote fiir den Zugriff auf das CAN-10-Gerét
benutzt wird, eingerichtet werden.

Kopieren Sie die Dateien

loCan.DLL

und

loCan.INI
falls nicht vorhanden, in ein neues Verzeichnis im Programmverzeichnis CNCworkbench.
Wir schlagen folgendes, neu anzulegendes Unterverzeichnis vor:

{ProgramPathpNCNCWorkbench\Control\Can\

Nachdem die Dateien kopiert sind, muss der Applikation (ProNC/Remote) das neue I0-Gerat bekannt
gegeben werden. Hierflir muss ProNC gestartet werden und der Einrichtdialog fir die Steuerung mit

Hilfe des Menlibefehls "Einstellungen — Steuerung" gedffnet werden. Es erscheint der nachfolgende
Dialog:

Steuerungsmodule und Einstellungen §|

Steuerungzkonfiguration
il Ec M otion-Control-t odule ! ?

+

+-EP = Antriebszpindeln Laden | Speichern als | Lozche Eintrag
&P Ein-Ahuzgabe-todule
Bt |0 b odul 1 Eingtellungen fuir 10-Fodul 1
¥ 10-Modul 2 Iv Benutzung dieses Moduls in der Steusungzumgebung freigeben
o1 [
5 10-Modul 3 Beschreibung:
1 10-Madul 4

|CAN IO 16/16

+

& Eaj Werkzeugvenmaltung
@ Sicherheitseinichtungen
B ‘rndere Komponenten

Dynamic Link Librany des Steuerungsmoduls:
|C:HEN CworkbenchhControlhcanhloCan. dll

+

+

Imitializierungsdatel des Moduls:
|C:HEN CworkbenchhControlhcanhloCan. NI ﬂ

YWerzion Setup Diagnoze | Statuz |

Hife Schiiefien | Schlieﬁen&lnit.|

Gehen Sie folgendermaBen vor, um das CAN-IO-Gerat in die Modulverwaltung
aufzunehmen:

* Waihlen Sie in der Baumansicht ein 10- Modul, welches noch nicht verwendet wird und benennen
Sie es, sinnvollerweise z.B. mit "CAN-10-16/16" oder "CAN 10",

* Kilicken Sie auf die Schaltflache ">>" neben dem Editfeld "Dynamic Link Library des
Steuerungsmoduls”. Wahlen Sie die DLL "loCan.DLL" im Verzeichnis
"\CNCWorkbench\Contro\Can\ ". Im Editfeld "Initialisierungsdatei des Moduls" wird automatisch
die Datei "CNCWorkbench\Control\Can\loCan.INI" eingetragen. Diesen automatisch erstellten
Dateinamen kdnnen Sie unveréndert lassen.
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Klicken Sie jetzt auf die Schaltflache "Setup" (falls nichts passieren sollte, markieren Sie bitte kurz
ein anderes 10- Modul in der Baumansicht und anschlieBend wieder das |O- Modul fir das CAN-
I0). Offnen Sie den Setup-Dialog durch Klicken auf die Schaltflache "Setup”.

Einstellwerte fiir ein I;0-Modul am CAN-Bus

K.notenadrezse [Mode-| D] des Modules:

Imitializierungzwert A1 auf dieserm Modul:
[itializierungswert 42 auf diezem b odul;
Imitializierungzwert A3 auf dieserm Modul:
Initializierungswert 44 auf diezem b odul;
Imitializierungzwert AD auf dieserm Modul:
[mitializierungswert A6 auf diezem b odul;
Imitializierungzwert Analogausgabe [+4-10%]

[mitializierungswert Pat4-Signal (0. 1000]

IW— dezimal
ID— dezimal
ID— dezimal
ID— dezimal
ID— dezimal
ID— dezimal
ID— dezimal
ID— it

ID— Frornille

—izel-CaN-/0-Madul 1616

¥ | Bindr-tusgabeport 42 als Snalog-Suzgabekanal benutzen

Hirweiz: bei Aktivierung diezer Option steht der Ausgabeport A2
nicht fr Binarausgaben zur Yerfiigung [bitte Jumpereinstellung laut

Handbuch beachten 1]

Abbrechen |

o]

Sie kénnen hier verschiedene
Einstellungen fur dieses Modul
vornehmen. Die wichtigste
Einstellung ist die Knotenadresse
des Moduls. Als Default Wert ist
die Adresse 16 eingetragen. Des
Weiteren kénnen Sie
Initialisierungswerte flr die
einzelnen binaren Ausgabeports
und Analogausgangsports des
CAN- |O- Moduls angeben. Beim
Starten der Software werden die
Ausgénge entsprechend der
Einstellung gesetzt.

3.8.2 Einstellungen innerhalb der Steuerungsverwaltung
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Far den Zugriff auf das 10- Modul innerhalb der Steuerungsverwaltung ist noch eine weitere
Einstellung eine Ebene oberhalb der Einzelmodulverwaltung erforderlich. Dazu bitte den Dialog
"Erweiterte 10- Einstellungen” wie folgt 6ffnen. Markieren Sie in der Baumansicht "Ein-
/Ausgabemodule”. In der Ansicht rechts ist nun eine Schaltflache "Erweiterte Einstellungen” zu sehen.
Nach Klicken auf diesen Button erscheint der Dialog:
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Erweiterte Einstellungen - 10

Logische Ports l Peripheriel

Yerflighare [0-kodule:
CAM 10 16416 1

E

Zuordnung von [A0-Modul und lokaler Portnurmer z2u logischer Porthummer:

Logizches Port Zugewieseneas Ein-Aduzgabemodul Part i Mod #
= Eingangsport 1 CaM 101616 1
Eingangspart 2 CaM 1016416
= Eingangsport 3
# Eingangsport 4
# Eingangzport &

" 48 Einoanosoort B b’

4
el N:)

]

It3 ‘ i
Eintrag Alles Avzwahl Auto radul
logchen  markieren  zuweisen Canfig |nfo

ok | .-'-‘-.I::I::reu:hen| Hilfe

Fir das I0- Modul "loCan.DLL" kénnen nun logische Eingangsports, logische Ausgangsports, ein

Analogausgang oder Analogeingdnge angelegt werden, Uber welche die Eingabe-/Ausgabe-
Funktionen zugreifen kénnen. Dazu gehen Sie wie folgt vor:

» Markieren Sie ein freies logisches Port, z.B. Eingangsport 1

« Wabhlen Sie in "Verfugbare 10- Module" den Eintrag "CAN 10 16/16" aus.
« Wabhlen Sie in der Liste "Lokales Port" die 1.

» Betatigen Sie die Schaltflache "Auswahl zuweisen"

Fihren Sie die oben beschriebenen Schritte nun fiir die logischen Ausgangsports, den

Analogausgang und die Analogeingdnge durch. Sie finden diese Eintrage in der Liste durch Scrollen
der Bildlaufleiste.

Je nach verwendetem Modul kénnen folgende lokale Ein-/Ausgangsports, Analogausgangs- und
Analogeingangsports verwendet werden:

CAN- 10- 16/16
Lokale Eingangsports: Port 1 und Port 2
Lokale Ausgangsports: Port 1 und Port 2

Lokaler Analogausgang: Port 1

Bei Verwendung des Analogausgangs am Modul entféllt der zweite bindre Ausgangsport (X6).

Sie miissen den Eintrag des logischen Ausgangsport mit dem lokalen Port 2 aus der Liste
I6schen.
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3.8.3 Versionsinformation

[rater: Input Qutput CAM Dynamic Link Libran: [oCan.dll
ersion: 1.433.1 05/04,/2007
Imfa: DLL zur &nzteuerung vaon A0 - odulen

Liber CaM-Buz nach Standard
CaMopen Cia DS 401

| Copyright & 2001-2007, izel-automation GrmbH & Ca. kG, All rights reserved.

Frnaotenadresse [Mode-D]: I'I ¥
Funktionalitat: IE.-'-‘-.N-I.-"EI 3/12-447; digital in, digital out, analog in, analog output
Gerate-B ezeichner: ||:|:| 4011E
Hersteller / Hardware-ersion: IH‘I 0051.41-R

Herzteller # Software-ersion; I‘I A1-R

Innerhalb der Modulverwaltung kann Uber die Schaltflache Version Informationen zur verwendeten
Modul- DLL und dem angeschlossenen Geratetyp abgefragt werden.
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3.8.4 Diagnosefunktion

Die Schaltflache Diagnose ermdglicht den Zugriff auf Ein-/Ausgabefunktion des angeschlossenen
CAN- IO- Moduls. Innerhalb des Dialogs kénnen bspw. einzelne Ausgénge geschaltet werden oder
die Zustande der Eingangsports Uberprift werden. Weiterhin kdnnen je nach angeschlossenen CAN-
IO- Modul die Werte der Analog-Eingangsports Uberprift werden oder der Analogausgang getestet
werden.

Diagnose eines E/A-Moduls am CAN-Bus: Setzen / Riicksetzen yon Ax.1 ... Ax.8 mit F1 .. ﬂ
—Eingangsports E1/E2 digzes Modules: ——————— —Auswahl ) - Ausgangzports A1/482 auf diesem Modul:
g8 ¥ B &H 4 3 2 1 a ¥ B &5 4 3 2 1
6 FEEEFFEFEF| 5|lca [F FEFFFEFFF
e FFFFFRFFF| “|lce | FFFFFRFFR
— Eingangsports E3/E 4 digzes Modules: ——————————— —Auzgangsports A3484 auf diesem Modul
g8 ¥ B &5 4 3 2 1 a ¥ B 5 4 3 2 1
s FFFFEFFF| | ca|F FFRFFFFF R
4 FERFEBFR| “|ca || FEFRFPFRFER
— Eingangzports ES/EE diezes Modules: ————————— —&uzgangsports A5A86 auf diesem Modul:
a ¥ B &5 4 3 2 1 g ¢ B &H 4 3 2 1
s FEFRFRFRR| 2| cs|F FREFRERER
=1 ol ol O o O O R ™38 | ol ol ol o ol ol ol
— CAM-1/0-Modul 8412-4/1 mit 4 analogen Eingangen 010V ———— — CANH/O-Madul mit Analogausgang 0. 10
1] 10
Analog In i |4525 i AnaluglnElD s v I T oy
Analog ln 3 IE‘ o Analog In 4 IU i -

Fiefrezh Eingange: v zyklisch einmalig | Refresh Ausgange: ¥ zyklisch einmalig |

Hirmweiz: Aktivieren Sie den Schalter [ ] zvklisch, um die Auzgange
permanent zu zchrelben

Hirweis: Sktivieren Sie den Schalter [ ] zvklizch, um die
Eingange permanent zu lesen

YERSIOMN SETUF DIAGHOSE | STATUS Beenden

"Informationen zum CaM-Interface
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3.8.5 Statusinformationen

Status eines I/0-Modules am CAN-Bus

das CANA/0-Modul hat die Knotenadresss: I1 7 dezimal

I~ Hardimarefehler keite Kommunikation mit [ A0 adul

Logik-
spannung

Hirwweis:
Eine Fammunikation 2wizchen CaM-CHC-Steuerung und CAN-AD-Modul wird am Cak-1/0-Madul

durch eine blinkende Diagnose-LED signalisiert. Uberprufen Sie die richtige Einstellung der
Knotenadresse am DIL-Schalter des CaN-/0-Maodules.

™| keine 244-Prozelspannung worhanden, prifen Sie die Yerkabelunag

\/ Prozessspannung vorhanden

AN ADDVVVIY BABBBBY

Hirweis:
enn an den Klemmlzisten keine 24%-ProzeRspannung anliegt, schalten zwar die Relais bei

Wktivierung der entzprechenden duzgange [Bedienhandlung oder &nwenderprogramm). aber an
den Klemmlgisten ist kein 24%-Patential fur die Verbraucher mefbar.

SRATAN ARA

Hirweis:

Uberpriifen Sie die Verk abelung der Prozelzpannung (zsiehe Bedienungsanleitung CaM-l1A0-kadul

auf Ihrer Installations-C0 Prozess-
spannung

Bedienungzanleitung CaN-1/0-Modul anzeigen |

Uber die Schaltflache “Status* kann (iberpriift werden ob die externe Prozessspannung zugefiihrt

wurde.

Falls keine Prozessspannung vorhanden ist, kann an den Klemmleisten fiir die Verbraucher
kein 24V-Potential gemessen werden.
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4 Technische Beratung und Verkauf

Far weitere Informationen bzw. Bestellungen wenden Sie sich bitte an die Technische Beratung und
Verkauf.

Besuchen Sie auch unsere Homepage unter www.isel.com
oder fordern Sie den aktuellen Katalog an.
Eine stédndige Ausstellung in unserem zentral in Deutschland gelegenen Werk
ermdglicht Ihnen auch neben der Ausstellung unserer Produkte auf allen

wichtigen Messen an allen Arbeitstagen einen Besuch.

In unserem Ausstellungsraum présentieren wir lhnen einen Querschnitt unserer
Produktpalette und bieten lhnen die Méglichkeit zu praxisnahen Vorfihrungen.
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5 Quellenverzeichnis

[1] isel-CAN-1/0O — Modul Handbuch
[2] isel-Sicherheitskreismodul SKM-S1.2-E Handbuch

[3] isel-Stérauswertemodul IMError Handbuch
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