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1 Installation von CoDeSys

- Mitgelieferte Installations-CD einlegen
- Nun o6ffnet sich der Internet Browser mit der Startseite zur Installation:
Sollte sich Ihr Internet Browser nicht automatisch offnen, kénnen Sie auf das

' Verzeichnis der mitgelieferten CD wechseln und durc ~ h einen Doppelklick auf
* die Datei ,start.htm“ den Installationsbildschirm s tarten!

- Sie kdnnen nun den Link ,CoDeSys" auswahlen.

- Entsprechendes Setup.EXE-File auswahlen und durch Doppelklick starten.

- Den Installationsanweisungen folgen.

2 Targets installieren

Nachdem Sie CoDeSys installiert haben, sollten Sie das Targetfile fur die iLC10/20
installieren.

Dricken Sie dazu in der Startseite zur Installation auf den Link ,iLC10* oder ,ILC20"
und folgen Sie erneut den Installationsanweisungen.

Mit dieser Installation werden auch die Handbucher fir die iLC10/20 mit den dazu-
gehorigen Beschreibungen zu den speziellen Bibliotheken auf Inrem Rechner
installiert. Sie erreichen diese bequem Utber das Startmeni lhres PC's.

Das Targetinstallationsfile ,isel. TNF* sollte sich dann im Ordner

C:\Programmel\isel automation KG\ILCxx-files\files\ befinden. (Wenn Sie den
vorgegebenen Standardpfad fir die Installation gewéhlt haben.

Um das Targetfile zu installieren, starten Sie bitte im Startmeni unter der
CoDeSys-Programmgruppe das Programm InstallTarget.

T4 InstallTarget |
Inztallationsverzeichnis: I |

Mogliche Zielsysteme:

FBE: EASYZ15
ifnen... | =8 35-Smart Software Solutions GmbH
w35 CaDeSys 5P PLCWIRNT %2

- 35 CoDefys 5P RTE
i 35 ColreSys SPRTE SM Serce

Inztallieren

Enitfernen

i

4 | ]




iLCxx Module — CoDeSys Einstellungen

Wenn sich das Fenster gedffnet hat, driicken Sie bitte mit dem Mauszeiger auf
,Offnen” und wahlen das 0.g. Verzeichnis mit der Datei ,isel. TNF* aus.

Sie haben nun 2 mdgliche Zielsystem unter dem Eintrag ,frenzel & berg elektronik® zur
Auswabhl:

FBE:EASY215 - bei ILC10
FBE:EASY235 - bei ILC20

Wahlen Sie den entsprechenden Eintrag fur Ihre Hardware aus.

Danach sollten Sie den Knopf ,Installieren* betatigen.

Wenn die Installation erfolgreich abgeschlossen ist, sollte wie im Bild oben gezeigt,
auf der rechten Seite der Eintrag ,FBE: EASY215“ bzw FBE:EASY235" unter dem
Verzeichnis frenzel & berg elektronik eingetragen sein. Sie kdnnen InstallTarget jetzt
schliessen.

Das von Ihnen installierte Zielsystem ist in CoDeSys nun verfligbar!

3 Neues Projekt erstellen

Die einfachste Art ein neues Projekt zu erstellen ist das Offnen eines der mitgelieferten
Beispielprojekte. Nach dem Offnen sollte dieses unter einem neuen, von Ihnen
vergebenen Namen, abgespeichert werden.

Nun kann das Projekt den eigenen Bedurfnissen angepasst werden.

Diese Art der Projekterstellung bietet den Vorteil, dass samtliche Einstellungen der
Steuerungskonfiguration und des Zielsystems mit Ubernommen werden und somit im
Normalfall nicht gedndert werden mussen.

3.1 Neues Projekt konfigurieren

Sollte aus irgendeinem Grund die Erstellung aus einem Beispielprogramm nicht
madglich sein, mussen Einstellungen fur Zielsystem und Steuerungskonfiguration vom
Programmierer vorgenommen werden. Die grundsatzliche Vorgehensweise zum
Anlegen eines neuen Projektes mit dem Einstellen der entsprechenden Parameter soll
hier gezeigt werden. Es werden hier Werte verwendet, die ,auf jeden Fall* eine
Funktion des iLC10/20 Moduls sicherstellen. Das soll jedoch nicht bedeuten, dass
andere Werte nicht auch, oder sogar fur IThre Anwendung besser funktionieren
wuirden.
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3.2 Zielsystemeinstellungen

Um eine neues leeres Projekt anzulegen, starten Sie CoDeSys. Im ,Datei” Meni
sollten Sie ,Neu“ auswéhlen. Darauf hin 6ffnet sich ein Fenster mit den
Zielsystemeinstellungen. Hier sollten Sie sie Einstellung ,FBE: EASY215" bzw.

,FBE:EASY235" auswéahlen.

Direkt nach der Anwahl 6ffnet sich der Dialog fir die Einstellung der Hardware.

Folgende Einstellungen werden angezeigt: (Beispiel fir iLC10)

a) Zielplattform

Zielsystem Einstellungen

FEE: EASY215

Konfiguration:

Zielplattform | Speicheraufleilungl .-’-‘«Ilgemeinl Netzfunktionenl \r"isualisierungl

Bzttt Ilnfineon ClBx j
— Code —DFPs r— Bibliotheken
Compiler Stackardfe LERD Caode Tabellen
[Kei [ = =l | [mene ]| | [1e#s000 [1640
Dlaten Eunktionen DFF1 »
I Home ﬂ I Home ﬂ I e j Drater Diatenlanges
DPPS f 16430000 [16#8000
¥ Funktionerinit. [ Optimigren —
INone j
— Dutput I Imstanzer Bausteine Beferenzen
- 512 128
CHEX [ LST [ MaP Er— | |
v LST mit &dressen

Abbrechen

Yoreinstellung | (1] I

Optimieren:

Output HEX:
Output LST:
Output MAP:

Output LST mit Adressen:

Code-Optimierungen fur konstante Array Indizes
Ausgabe einer HEX-Datei des Codes

Ausgabe einer List Datei des Codes

Ausgabe einer MAP-Datei des Codes

Ausgabe einer Liste mit Code-Adressen
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b) Speicheraufteilung

Zielsystem Einstellungen |

Konfiguration:

Zielplattforrm  Speicheraufteilung |Allgemein| Netzfunklionenl Visualisierungl

—Basiz — GroBe —Bereigh

Code: IW IW
Global : IW IW pro Segment
Memary : IW [T sutomatiseh IW
Input IW ™| Butomatiseh IW
Output : IW [T Lutomatisch IW
Rietain: Iustm— ¥ futamatisch IW

" Eigeres Retainsegment b aximale Anzahl won B austeinen:

512
Grolte des gesamten Matenspeichers: |1 EHA000 i aximale Anzahl der Seamente globaler D ater: |4

YWareihztellung | QK I Abbrechen |

Maximale Anzahl von Bausteinen: Maximale Anzahl von Bausteinen im Projekt.
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c) Allgemein

Zielsystem Einstellungen il

FBE: EASY 215

Fonfiguration;

Zielplattfolml Speicheraufteilung  Allgemein | Netzfunktionenl Visualisierungl

E #4-Konfiguration

¥ Konfigurierbar ¥ Download als Datei

[ Keine &drebpriifung

I R WD als Feferenz
¥ Eingange initialisisren

[ Symboldatei senden
[~ Singletask in Multicasking
[~ Bute-Adressierung

[~ Symbaolkonfiguration aus IN1-Datei
v SPS-Browser
¥ Trace-Aufzeichnung

[ Boctprojekt autamatisch laden
" Softdtion
I™ | Forcen beibebalten I | Speichern

v Mulliritialisizrng

[T Orline Change [T Zuklusunabhanaioes Foreen

[~ Micht verwendete | /0's aktualisieren

Yoreinstellung | Qk I

Abbrechen |

Download als Datei:

Keine Adressprifung:

Singletask in Multitasking:

Nullinitialisierung:
Nicht verwendete 1/O’s
aktualisieren:

Symboldatei senden:

Symbolkonfiguration
aus INI-Datei:

SPS-Browser:
Trace-Aufzeichnung:

Eingénge initialisieren:

Bootprojekt automatisch
laden:

Beim Download wird die 1/0 Konfiguration als Datei in
die Steuerung geladen

Beim Kompilieren des Projekts werden die IEC
Adressen nicht Gberpruft

noch nicht implementiert
Generelle Initialisierung mit Null

CoDeSys erzeugt eine Task, die auch aktuell
nicht verwendete Ein- und Ausgange im Moni-
toring aktualisiert und darstellt.

Wird beim Download eine Symboldatei er-
zeugt, so wird diese in die Steuerung geladen.

Die Parameter fir die Symbolkonfiguration werden
nicht aus dem Dialog in den Projektoptionen gelesen,
sondern aus der CoDeSys.ini Datei, bzw. wenn dort an-
gegeben aus einer anderen INI-Datei. (siehe CoDeSys
Handbuch Anhang, Symbolkonfiguration aus INI-Datei)

PLC-Browser Funktionalitat kann benutzt werden.
Traceaufzeichnung kann durchgefuhrt werden.

nicht aktiviert: Es wird aus Optimierungsgrinden keine
Initialisierungscode fur die mit ,AT %IX" deklarierten
Eingénge erzeugt (= bis zum 1. Buszyklus undefinierte
Werte.

Nachdem Download wird automatisch ein Bootprojekt
aus dem neuen Programm erzeugt und an die Steuer-
ung geschickt.
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d) Netzfunktionen

Zielsystem Einstellungen

Fonfiguration;

Zielplattfolml Speicheraufleilungl &llgemein  Metzfunktionen IVisuaIisierungI

[ Metzvariablen unterstiitzen

Yoreinstellung | Qk I

Abbrechen |

Netzvariablen unterstitzen:

e) Visualisierung

Netzvariablen kdnnen verwendet werden, die dem
automatischen Datenaustausch im Netzwerk
dienen (siehe CoDeSys Handbuch, Ressourcen,
Netzwerkvariablen)

ﬂ
KEonfiguration:
Zielplattform I Speicherauftelung I Allgemein I Metzfunktionen  Visualisierung |
Anzeigebreite in Pisel: |2UUEI [Unterstitzte Schriftartern im Zielsysten:
Anzeigehche in Pixel: |2DDD
[~ 83 D ateiformat vensenden
™ Alambehandiung innerhalt der, Steverng
I™ Tirenddatenautzeichnung innerhalh der Steuermg
™| Systemvarniable Curentyisu’ sktiviersn ™| Targetvisualisierung
™ “ereinfachte Eingabebehandlung ¥ | IS INPUT_TASK venvendern
™ websisualisienng ™| Taskerzeugung deakbivieren
[~ Download der Wisuslisierungsdateien verhindsrn ¥ Tastaturbedienung fin Tabels
Yoreinstellung | QK. I Abbrechen

Vereinfachte Eingabebehandlung:

Im Online-Modus werden die Eingaben vereinfacht behandelt. <Tabulator> und

<Leertaste> mussen nicht verwendet werden, um von einem

Eingabefeld zum

nachsten zu gelangen. Die Selektion wird automatisch nach einer Eingabe, die mit
Eingabetaste abgeschlossen wird, zum nachsten Feld weitergeleitet.
Zusatzlich kann ein Eingabefeld auch mit den Pfeiltasten oder mit der Tabulator-

taste erreicht und danach mit der Eingabe begonnen werden.

6
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Wird diese Option nicht aktiviert, so missen Tabulator und Leertaste verwendet
werden, um zum néchsten Eingabefeld zu gelangen und dieses flr eine Eingabe
bereit zu machen.

Download der Visualisierungsdateien verhindern:

Wenn diese Option aktiviert, werden Visualisierungsdateien, die in der aktuellen
Visualisierung verwendet werden, beim Download des Projekts nicht auf das
Zielsystem Ubertragen.

Visualisierungsdateien werden nur fur Target- und Webvisualisierung tUbertragen.
Dies kdnnen Bitmap-Dateien, Sprachdateien und fur die WEB-Visualisierung auch
XML-Beschreibungsdateien sein.

Die oben dargestellten Screenshot's zeigen die Standardeinstellungen. D.h. Sie
kénnen diese erst mal so tbernehmen und mit ,,OK" bestatigen.

Nach der Bestatigung konnen 6ffnet sich ein neues Fenster in dem Sie den neuen
Programmbaustein auswéhlen kdénnen. Der erste Baustein (Hauptprogramm)
sollte immer den Namen PLC_PRG haben. Dieser Baustein muss immer
vorhanden sein!

Der Typ des Bausteins ist ,Programm®.

Die Programmiersprache kénnen Sie nach Belieben auswahlen.

Jetzt ware der Zeitpunkt, um das neue Projekt mit einem Namen tber den
Menupunkt ,Speichern unter* abzuspeichern. (siehe CoDeSys Handbuch)

Nach der Bestatigung sollten Sie in die Steuerungskonfiguration wechseln und
noch ein paar kleine Anpassungen durchfiihren.
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4 Steuerungskonfiguration

Die Steuerungskonfiguration befindet sich als Objekt in der Registerkarte Ressourcen
im Objekt-Organizer. (Genauere Informationen hierzu befinden sich im CoDeSys
Handbuch.)

Hier sollen insbesondere die speziellen Eigenschaften der iLC10/20 beschrieben
werden, um eine moglichst einfache Inbetriebnahme zu gewahrleisten.

Uber die Zielsystemeinstellungen wurden die Parameter fiir die iLC10/20 schon in die

Steuerungskonfiguration tbernommen, so dass hier nur kleine Anderungen notwendig
sind.

4.1 Basisanpassung an iLC10/20

Nachdem Sie die Steuerungskonfiguration gedffnet haben sollten sie auf die Option
,Digital_lO_BIlock[FIX]* wechseln (siehe Bild).

Hier missen auf der Registerkarte Modulparameter die Werte fur

InputActivePolarity Wert = Low und
OutputActivePolarity Wert = Low

eingestellt werden.

isix
Datei EBearbeiten Projekt Einfigen Extras Orline Fenster Hife

EECEE ]

Cre——— i

- (2] Bibliothek ANAL % fF steuerungskonfiguration

1] Bibliothek IECSFC D—g El--Frenzel+Bery: EABY215 liD Conﬂ%' . i'
9- (] Bibliothek STAND| |G E--FBE: EASY215 Stepd [SLOT] Basisparameter  Modulparameter |

-] Globale Yanablen

E
B
B
g —

28 Alamkonfiguration | | BOE

=k -
3 prbeitsbersich i Index [ Mame wert | Det,, | Min, | Wa
e —. Ereader InteratelF i 1 InputActiveFolarity Tow _[=|Hign
EJj Loghuch | A CAN_Communication] 2 OutputActivePolarity iLow =] High

H--COM_Cammunication|

PLC - Browser
Lerungskonfioy
Taskkonfiguration
| Traceautzeichnu
2, Watch- und Rezey
- @ Zielspstemeinstell

3

T

[ ONLINE [T8 [LESEN

Mit dieser Anpassung ist das Modul iLC10/20 in der Basisausfuhrung fertig konfi-
guriert fur die Programmierung im CoDeSys Editor. Sollen noch weitere Module
eingerichtet werden, folgen Sie bitte weiter dieser Anleitung.
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4.2 Can Master installieren

Sollen weitere Can Gerate eingebunden werden (I/O-Module, Endstufen, ...), so muss
zuerst ein Can Master installiert werden. Die Vorgehensweise wird hier erklart:

18lx]

Datei Bearbeten Projekt Einflgen’ Extras Online Fenster Hife

B8] BBl 0 ER] B
.

B2 Biblicthek AMAL % # steuerungskonfiguration
B[] Bibliothek IECSFC E_g Eb--Frenzel+Berg: EABY215 VO Caonfiguration i' —
- Bibliothek STAND|| | am B-~-FBE: EASY215 Step1 [SLOT] Hasieemeie |
B0 Glebale Wariablen | | — E--Digital 10 BlockiFi

gmalmkunhguratlu W B--Analog Input_BlockFi Moduld: 50000
-3 Arbeitsbereich i

& E--Encoder_lnterface[F1x] ~ ]

(i) Bibliotheksvemal | {2 Knotennummet: [3

m Logbuch
EY| PLC - Browser

- [z\mn

ungskanfigy § » %0B2
skkanfiguration Adressen berechnen Diagnoseadiesse. [2110.0
aceaulzeichnu ) - -
Aussehneiden Stra+s )
stch- und Rezey omicten Tt Kemmentar; ]
- @ Zielspstemeinstell gt St
Lschen Eritf:

st

I [ONLINE" I8 [CEsEn
Gehen Sie dazu in den Konfigurationsbaum der Steuerungskonfiguration und klicken

auf den Eintrag ,CAN _CommunicationGroup [FIX]“ . Dricken Sie nun die rechte
Maustaste und h&ngen ein neues Unterelement (CanMaster EASY215 oder

CanMaster EASY235) an.

3
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Danach sollte sich folgendes Bild zeigen:

isix]
Datei Gearbeiten Projekt Einfigen Extras Online  Fenster Hife

2=l i I

% RAessourcen il
EROON T2 cocrmsiconiorarion
-] Bibliothek IECSFC E--Frenzel+Bery: EASY215 VO Configuration j'
B2 Bibliothek STAND B--FBE: EASY215 Stopl [SLOT] Hasoaianeict |C‘-‘\N Parameter |
B2 Globale Yarisblen Digital_IO_Block{F13
““gma'mkmhwatiﬂ Analog_nput_Block[F ] ModuHd: 50433
3% Arbeitsbersich
Encoder_Interface[FIx] ~
i Eiblotheksverwal B Knoterinummer |0
Lughun:h Eingabeadiesse: |%IB10
PLC - Browser =
--COM_Communication[F[<] Ausgabeadiesse; |%0B2
Taskkonfiguration Diagnoseadiesss: [%MB32
Traceaufzeichnu -
4, Watch- und Reze Kommentar, |

& Ziclystemeinstell

FElEs ] || | »
\ [ARIE 6 [esen

Stellen Sie nun bitte die Parameter nach folgendem Screenshot ein:
(Bei den Zeiten [Com. Cycle Period, Sync. Window Length] kdnnen Sie variieren)

4 CoDeSys - TestL.pro - [Steuerungskonfiguration] =l
Datei Bearbeiten Projeki Einfligen Exiras Oniins Fenster Hife: _|8| x
Bl|= el ]
= | | B—Frenzel+Berg: EASY215 i Configuration ﬂ
Bausts i A
gt e B--FBE: EAGY215 Stepl [SLOT) Basispatametsr CAN Parameter |

E--Digital-10-Group[F1]

0B AT %IB0: BYTE; (* input byte 0 *) [CHANNEL (] 100000 |

1B AT %IB1: BYTE; (* input byte 1 %) [CHANMEL (] Com. Cycle Period (sec) {10000
QutdB AT %QB0: BYTE; (* output byte 0 %) [CHANNEL (Q)]

Ut B AT %081 BYTE; (* nutaut byte 1% [CHANNEL ()] Spnc. windaw Lenght (usec): [10000
Analog-In-Group[FIX]

TestFunc (FUK)

B EncoderGroup[FI¥] Syno. COBHD: 128 aktivieter:
AB_Encoder! [F1x] Hods-d: 1
AB_Encoder2[Flx] ;
BE--CAN_CommunicationGroup[F ] ¥ Automatisch starten

+CanMaster_EASY215MAR]
EH--COM_CommunicationGroup[Fl]

Heartbeat Master [ms]. |0

i i

Lade Bibliothek 'CiProgrammetisel automation KGILCx-Tiles\Targets\EASY21 SISTANDARD.LIB -
Lade Bibliothek 'CiProgrammetisel automation KGILCx-Tiles\Targels\EASY21 SWECSFC.LIB"
Lade Bibliothek 'CAProgrammelisel automation KGLCe-les\Targels\EASY 21 SIANALYZATION LIB

4] |

{ Deutsch [Deutschland)

ONLINE [T8 [LESEN

10
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Stellen Sie die Node Id des CanMasters immer auf ,1“ ein. Nachfolgend eingebun-
dene Can Geréate missen dann von ,1“ verschiedene Adressen haben. z.B. 2, 3, ...
Nachdem Sie nun den CanMaster erfolgreich implementiert haben kénnen Sie nun
das I/O Modul einbinden.

4.3 Zusatzliches 1/0 Modul konfigurieren

Von der Fa. isel- automation werden zusétzliche I/O-Module angeboten um die
Standard Ein- /Ausgabeports zu erweitern. Diese Module werden grundsatzlich tber
die CANopen Schnittstelle angebunden und sind dann in CoDeSys verfligbar.

Zur Zeit sind 2 unterschiedliche 1/0 Module verfugbar:

CAN I/O 16/16  (Art. Nr. 321002)
CAN I/0 8/12-4/1  (Art. Nr. 321004)

Um ein I/O-Modul einzubinden gehen Sie bitte in das Menu ,Extras* >
~Konfigurationsdatei hinzufigen* und wahlen die entsprechende EDS-Datei aus.
Diese befindet sich in folgendem Verzeichnis:

\Programmel\isel automation KG\iILCxx-filesS\EDS-files\IO-Module\

C04011B3.eds
C04011B6.eds

CAN I/O 16/16  (Art. Nr. 321002)
CAN I/0 8/12-4/1  (Art. Nr. 321004)

4, CoDeSys - test_x.pro*
Datei Bearbeten Projekt E\nFUgeannline Fenster  Hife

Bls|a) El@ |

It
: oo Sta
----- |{f] PLC_PRG (PRG) w0
g B Egenscheften ]
an E--FBE: EAEY215 Stepd [SLOT] Basisparameter  CAN Parameter |

Digital_Io_Black[FI¥]

oot Analog_Inpul_Block{FT G |
i Encoder_Interface(Fl¥] Com, Cucle Period [usec: [10000

i B CAR_Communication] .
oo £6 R

E--COM_Communication]
- I Sync. COBAD: 128 aktivisren: v

Nodedd: [0
¥ Automatisch starten

I DSP30I V4,01 und DSPA0R unterstiitzen

Hearthesat baster [ms) |0

Lade Bibliothek 'CACo0eSysTargets\FBEEASY 21 SISTANDARDLLIB'
Lade Bibliothek 'C:A\CoDeSysiTargets\FBEEASY 21 SUECSFC.LIE
Lade Bibliothek 'C:ACoDeSysiTargets FBEIEASY 21 SWANALYZATION LIB'

B EEE] |l |

3

I ONLNE |8 [CESEN

Wahlen Sie die entsprechende Datei aus und betatigen die Schaltflache ,Offnen” .

11
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Gehen Sie nun wieder in die Steuerungskonfiguration, klicken auf den Eintrag
CanMaster (Dieser muss vorher installiert werden! siehe 4.2) und dann auf die rechte
Maustaste. Es sollte sich dann folgendes Fenster 6ffnen:

4, CoDeSys - test_n.pro* =lalx]

Datei Bearbeten Projekt Einflgen Extras Online  Fenster Hife
Blz= s k]
- PLC_PRG (PRG-FUP!
Boeene |
B T steuerungskonfiguration

El--Franzel+Bery: EASY215 i Confica )
B--FBE: EASY215 Step1[SLOT] Basisparameter  CAN Parameter |

Digital_IO_Block[F1¥]

Analog_Inpul_Block{FT i M 7|
Encoder_Interface(Fl¥] Com, Cucle Period [usec: [10000
B--CAN_Communication]

e g une Mindow Lenght [psecl [10000

Element: EIfgen;

B | -trclement anhangen » 11163 { A
Elerment erseteen IMDI0(DCF),
Advessen berechnen MD10{EDS) ...
fichena g ¥ Automatisch starten
Kopieren Strg+C
Eirfiier Shrat v DSP301%4.01 und DSP306 unterstiitzen
Laschen Entf
Heattheat Master el [0

Lade Bibliothek 'CACoDeSys\Targets \FEEEASY 21 5SISTANDARD.LIB'
Lade Bibliothek 'CACoDeSys\Targets\IFBEEASY 21 SIECSFC.LIB"
Lade Bibliothek 'CACoDeSysiTargetsiF BENEASY 21 SANALYZATION LIB

a =EE] |l | 5
I [ONLIRE! 08 [CESEN]

Im zweiten Untermeni wahlen Sie nun Ihr gewlnschtes 1/0-Modul aus (hier
C04011B3). Danach musste diese an Ihre Steuerungskonfiguration angefiigt sein.

4, CoDeSys - test_n.pro* - [Steuerungskonfiguration] =lal =]

({iJ Datel Bearbetten Projekt Einfigen Extras Onine Fenster Hife =
2l=(8| Bl Sl

= B--Frenzel+Berg: EASY215 /0 Configuration ﬂ

B--FBE: EASY215 Step1[SLOT]
Digital_|0_Block[F1:]
Analog_Input_Block[FIx] Modukld: 50438

Encoder_Interface(FIx] P s l_
Knoternummer. |8
B--CAN_Communication[F 4] i

B--CanMaster_EASY215[VAR] Eingabeadresse: |%IB10

Basisparameter | Can Falamaterl PDO-Mapping Empfahggnl PDO-Mapping Senden |.Selv|_ceDaLa Ub\ects:l

E-C0401183 (EDS) [VAR] . Alssbeainioe [R5z |
B--%GB2 Can-Output
B AT %QB2: USINT, (* Wirlte St RS
B AT 6083 USINT; ¢ Wiite Konmertar: |

E}-31B10 CanInput
- AT %1B10: USINT, (* Rea
AT %IB11: LSINT; (* Rear
COM_Communication[Fi]

Ei| ﬂ:l

Lade Bibliothek 'CACoDeSys\Targets \FEEEASY 21 5SISTANDARD.LIB'
Lade Bibliothek 'CACoDeSys\Targets\IFBEEASY 21 SIECSFC.LIB"
Lade Bibliothek 'CACoDeSysiTargetsiF BENEASY 21 SANALYZATION LIB

a =EE] |l | 5
I [ONLIRE! 08 [CESEN]

12
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Sie sollten dann noch die Knotennummer des Moduls tberprifen und ggf. andern.
(entweder eine Anpassung der Hardwareeinstellungen oder im folgenden Dialog)

Hier kdnnen Sie die Node_ID an lhre verwendete Knotenadresse anpassen:

<4, CoDeSys - test_x.pro* - [Steuerungskonfiguration] =l x]
(il Datei Bearbeiten Projskt Einfiigen Extras Online Fenster Hife =& x|
e e e
ffaﬂ BE-~Frenzel+Berg: EASY215 IO Configuration ﬂ i -
s Hessourcen Basisparameter  CAN Parameter | PDO-Mapping Empfargen | PDO-Mapping Senden | Service Data Objects
- E--FBE: EASY215 Stept [SLO
B Bibliothek ANAL . ke
B-(3 Bbiathek ECSFC| |0 B Digital_IO_Block[FIx] —Allgemein
B3 Bbiothek sTanDl| |00 B Analog_Input_Block[Flx] e
@] Globale Varablen || | B Encoder_Interface[FIxX] ot
ﬁmaumkunhgurauu E--CAN_Cammunication[Fx] DCF schieiben: [~ Alle S00's erzeugen: [
3% prbeitsberich E--Candaster_EASY215[VAR] Knaten zuricksetzen: T
“"@B\bhotheksverwall C0401103 (EDS) [WAR]
-~ Logbuch ©OM_Communication[F1X] ~Nodeguard : -
(] PLC - Browser L LCT
S Steverungskonfiol i Hodeguarding
Taskkonfiguration Guard COBAD: |
ﬁE Traceaufzeichiu
@), Watch: und Rezey Guard Time rz}: |0
o g Pielsystemeinstell,
i Ziky Life Time Factor [0
- Heartbeat Einstellungen
¥ Heartbeat Erzeugung aktivieren
Heartbeat Producer Time; |0 ms
I~ | Heatth ach akliviers
~ Emergency Teleagr
¥ Emergency
COB-D: |$ModelD+0x80
=~ Communication Cycle
I~ | Gysle
= Period (usec) 12000
4 L‘J £
Codegrofe: 1440 Bytes
4 |

[ [ONOINE' [08 [CE5E

Die anderen Einstellungen sollten Sie vorerst in lhrer Grundeinstellung belassen!

4.4 Zusatzliche IMDxx Endstufe konfigurieren

IMD Endstufen werden zum Antrieb von geregelten NC Achsen eingesetzt. Um eine
solche Endstufe in CoDeSys einzubinden, sollten Sie folgendermalen vorgehen:
Zuerst muss die Achse mit der Endstufe ,in Betrieb genommen* werden. D.h. Sie
mussen alle Parameter lhrer Endstufe mit dem mitgelieferten Einstellprogramm
einstellen. Bei der Endstufe IMD10 ist das Programm ,DC-Setup” zu benutzen.

Es gibt 2 Moglichkeiten die eingestellten Dateien abzuspeichern. Zum einen als .eds
Datei und zum anderen als .dcf Datei.

Wenn Sie das Format .eds wahlen, kdnnen Sie verschiedene Parameter noch im
Programm CoDeSys andern, missen jedoch auch gewisse Einstellungen wie
Knotenadresse und das PDO-Mapping noch selber vornehmen.

Wabhlen Sie das .dcf Format kénnen Sie zwar keine Anderungen an den Einstellungen
in CoDeSys vornehmen, jedoch sind auch alle 0.g. Parameter schon eingestellt und
Sie mussen sich darum nicht mehr kimmern.

Fur die Beispielprogramme wird empfohlen die Variante .dcf zu nutzen.

In dieser Anleitung wird die Einbindung beider Varianten beschrieben.

Erweiterte Hinweise zur Benutzung von ,DC-Setup® o. &. finden Sie in dem zu der
Endstufe gehdrigen Handbuch oder der Online-Hilfe.
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4.4.1 Konfigurationsdatei im .dcf Format!

Mdochten Sie als Format fur die Konfigurationsdatei der Endstufe das .dcf Format
nutzen, so ist ein spaterer Zugriff auf die Parameter Giber CoDeSys nicht mdglich,
jedoch sind auch schon alle Einstellungen in DC-Setup (bei IMD10) fertiggestellt

worden und kénnen ohne gréf3ere Anpassungen im CoDeSys-Projekt verwendet
werden.

Sie sollten hierbei wie folgt vorgehen:

- konfigurieren Sie die Endstufe Uber die DIP-Schalter in den RS232-Modus

- schlieRen Sie die serielle Verbindungsleitung an die daftir vorgesehene
Schnittstelle der Endstufe an.

- schalten Sie lhre Applikation ein (Steuerspannung und Leistung)

- Starten Sie DC-Setup und 6ffnen die Datei

\Programmel\isel automation KG\iLCxx-files\EDS-files\Amps\iLC-Template.dcf

(fr die Beispiele mit Positioniersteuerung — Bsp.1 bis Bsp.4)

\Programmel\isel automation KG\ILCxx-filesS\EDS-files\Amps\iLC-Template_Vel.dcf
(fir die Beispiele mit Geschwindigkeitsregler — Bsp.5)

- Speichern Sie das Template mit ,Speichern unter* mit einem neuen Namen ab
(Um die Beispiele ohne Anderung verwenden zu kénnen , sollten Sie den
' Namen ,iLC-samples.dcf* fur die Beispiele mit Posi tioniersteuerung
* verwenden). Fir die Beispiele mit Geschwindigkeitsr egler sollte der
Dateiname ,iLC-samples_vel.dcf‘ verwendet werden.

Die Templates fur die .dcf Dateien sind auf die Nod e Id ,2" vorkonfiguriert.
Beachten Sie diesen Umstand bitte bei der Einstellu  ng der DIP Schalter zum

« hardwaremafigen Konfigurieren der Knotenadresse. Di  ese muss dann auch
auf ,2“ eingestellt werden.

- Stellen Sie im Menu ,Verbindung“-> ,RS232 Einstellungen® ihre ComPort
Parameter ein. (,Baudrate” siehe Einstellung an IMDxx, ComPort siehe PC)
- Jetzt gehen Sie auf ,Verbindung“ - ,Onlinemodus ein/aus” bzw. den

@I Button Online.

Danach sollte sich die Endstufe im Onlinemodus befinden. Nachdem alle
Parameter gelesen wurden, werden Sie bei Differenzen beider Parameterlisten
gefragt, ob die Parameter von der Endstufe in den Rechner oder umgekehrt
synchronisiert werden sollen. Wahlen Sie hier bitte ,,Synchronisieren vom Rechner
zu Endstufe”! (siehe Bild)

14
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oOnline-Mode starten i %]

Ein oder mehrere Parameter acf dem Madul
unterscheiden zich von denwerten der aktuell
geaffneten DCF-Dater

In welcher Richtung machten Sie einen Abgleich der
Daten vomehmen’?

Liste der Wariablen mit unterschiedlichen werten:

Index: 2043 10 =]
Marme:  Max Fallowing Error

Modul: 0

Dateir: -2

b

- Wahlen Sie nun im Menu ,Inbetriebnahme®“-> ,schrittweise Inbetriebnahme*
und folgen Sie den Anweisungen gemal3 der Anleitung von DC-Setup.

- Wenn Sie die Inbetriebnahme fertiggestellt haben, speichern Sie die Datei Gber
den Befehl ,Speichern” ab.

- konfigurieren Sie die Endstufe Uber die DIP-Schalter in den CANopen-Modus.

4.4.2 Konfigurationsdatei im .eds Format

Mdochten Sie als Format fur die Konfigurationsdatei der Endstufe das .eds Format
nutzen, so ist ein spaterer Zugriff auf die Parameter tiber CoDeSys maglich, jedoch

sind hierbei die Einstellungen fir die CAN-Kommunikation im CoDeSys Projekt
vorzunehmen.

Sie sollten hierbei wie folgt vorgehen:

- konfigurieren Sie die Endstufe Uber die DIP-Schalter in den RS232-Modus

- schlie3en Sie die serielle Verbindungsleitung an die daftir vorgesehene
Schnittstelle der Endstufe an.

- schalten Sie lhre Applikation ein (Steuerspannung und Leistung)

- Starten Sie DC-Setup

- Speichern Sie Ihre Konfiguration mit ,Speichern unter* mit einem neuen Namen
und der Endung .eds ab.

' Das Programm wird lhnen die Dateiendung .dcf vorsch lagen. Diese mussen
+ Siein .eds andern!

- Stellen Sie im Menu ,Verbindung“-> ,RS232 Einstellungen® ihre ComPort
Parameter ein. (,Baudrate” siehe Einstellung an IMDxx, ComPort siehe PC)

- Wahlen Sie nun im Menu ,Inbetriebnahme®“-> ,schrittweise Inbetriebnahme*
und folgen Sie den Anweisungen gemal3 der Anleitung von DC-Setup.

- Wenn Sie die Inbetriebnahme fertiggestellt haben, speichern Sie die Datei Gber
den Befehl ,Speichern” ab.

- konfigurieren Sie die Endstufe Uber die DIP-Schalter in den CANopen-Modus.

15
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4.4.3 Einbinden der Konfiguration in CoDeSys

Nachdem Sie fur die zu verwendende Endstufe eine Konfigurationsdatei

(.dcf > siehe 4.3.1, .eds - siehe 4.3.2) erstellt haben, sollten Sie die neue
Konfigurationsdatei in CoDeSys einbinden. Dazu sollten Sie in CoDeSys im Menu
.Extras" =  Konfigurationdatei hinzufiigen...” die oben genannte Datei auswéhlen.

4, CoDeSys - test_x.pro - [Steuerungskonfiguration] =l x]
(il Datei Bearbeiten Projskt  Einfigen nline Fenster Hilfe =& x|
i

B ] el | B 2

— BE-Frenze G
%3, Ressourcen i -
- (] Bibliothek ANAL

-] Bibliothek IECSFC

Basisparameter | CAN Parameter

w Eigenschaften |
1- (2] Bibliothek STAND BARRIO_TRPUT_BIOCKIFI] Modukld: 50439

3 Globale Yarablen || | B Encoder_Interface(Fl
111 Globale Yariablen ] [FI] Kot resrl|0
p

e
e
e
e

larmkonfiguratior B--CAN_Communication[F[x]
arbeitsbereich =] @anMagtgLEAavzwswAR: Eingabeadresse: | %1810

m Bibliotheksvenyalt £04011B3 (EDS) [ e iZGEZ—
[ Loghuch COM_Commurication[F]
) PLC - Browser Diagnoseadiesse: | %MB32

;Iaj Steuerungskonfig
:E Taskkanfiguration
@ Traceaufzeichiu
2, Watch- und Rezey
- @ Zielspstemeinstell

Kommentar: |

R B
| Kopiert Konfigurationsdateien in ein Konfigurationsverzeignis |ONLINE [‘:‘7'5 LESEN

Haben Sie diesen Vorgang erfolgreich abgeschlossen, kbnnen Sie die Endstufe Ihrer
Steuerungskonfiguration hinzufiigen. Hierzu markieren Sie bitte den Eintrag
.CanMaster_EASY215" bzw. ,CanMaster_EASY235“ und betatigen entweder die
rechte Maustaste und wahlen ,Unterelement anhangen...“.Oder Sie wahlen diesen
Eintrag Uber das Hauptmeni ,Einfligen®.
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4 CoDeSys - test_x.pro - [Steuerungskonfiguration]
ﬁiiDatel Bearbeiten Projekt  Einfigen Extras Online  Fenster  Hife

2l=l8| Bl@let OIS (2R 5l

=181
=gl x|
B--Frenzel+Berg: EASY215 /0 Configuration ﬂ
B--FBE: EASY215 Step1[SLOT]
Digital_|0_Block[F1:]
Analog_Input_Block{FI¥]

Basisparameter | CAN Parameter I

Modubld: 50433
Encoder_Interface[F1x]
- Knatennummer: |0
E--CAN_Communication[F[¥]
Eingabead ; |%IB10
COADLIE3 (EDS) ... B2
IMD10 (EDS) ...
Adressen berechnen 1632
Ausschneiden Strgt¥ Kemmentar. |
Kopieren Strgr+C
Einfligen Strly
Laschen Entf

ie Bi ek
Lade Bibliothek 'C:AC)

AN, .L\,TI-OM Le'
B R |l

RO.LIB

3

ONLNE |8 [CESEN

Wenn Sie nun die IMD Endstufe hinzugefuigt haben, kdnnen Sie mit der Konfiguration
dieser beginnen.

4.4.3.1 Anpassungen fir .eds Konfigurationsdateien

Die dargestellten Screenshots zeigen eine funktionierende Konfiguration. Es kann
jedoch sein, dass Sie dies an lhre Bedirfnisse anpassen mussen. Die einzelnen

Eintrage sind in der Bedienungsanleitung zu CoDeSys genau beschrieben. Hier wird
nur noch auf einige, dort nicht erwédhnte Einstellungen eingegangen.
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4 CoDeSys - test_x.pro

- [Steuerungskonfiguration]

(il Datei Bearbeiten Projskt Einfiigen Extras Online Fenster Hife

STk
=181

e e e e e e

2 Bausteine

o EE

E--FBE: EASY215 Step1[SLOT]
Digital_|0_Block[FIx]
Analog_Input_Block[FIx]
Encoder_Interface[FIxX]
CAN_Communication|F IX]
=] Canmaster_EASY215[VAR
CO4011B3 (EDSY M
{MD10 (EDS) VAR] |
COM_Communication[Flx]

0O E--&

E--Frenzel+Berg: EASY215 VO Configuration jl

Basisparameter | AN Parameter | FOOMapping Emplangen | PDO-Mapping Sendan

Modukld: 50498
Knotennummer: [T
Eingabeadresse: |%1812
Ausgabeadresse: IZGEA—
Diagnoseadresse: [zMBa8

Sevice Data Objects

4

Kommentar: |
41|
Lade Bipliothek 'CACoDeSysiTarget: DARD.LIB
Lade Bibliothek 'CACoCeSysiTarg Lig
Lade Bibliothek 'CACoDeSysiTarg ALYZATION LIB'

3

Auf dieser Seite miUssen Sie normalerweise nichts andern!

4, CoDeSys - test_x.pro - [Steuerungskonfiguration]

(il Datei Bearbeiten Projskt Einfiigen Extras Online Fenster Hife

ONLINE [T8 [LESEN

STk
=181

e e e e e e

2 Bausteine

) [

i

BE-~Frenzel+Berg: EASY215 IO Configuration jl
E--FBE: EASY215 Step1[SLOT]
Digital_|0_Block[FIx]
Analog_Input_Block[FIx]
Encoder_Interface[FIxX]
CAN_Communication|F IX]
=] Canmaster_EASY215[VAR
CO4011B3 (EDSY M
{MD10 (EDS) VAR] |
COM_Communication[Flx]

)

-G

Basisparameter  CAN Parameter | POOMapping Empfangen | PDO-Mapping Senden | Semvice Data Objects

~ Allgemein

Node |D: [E

DCF schreber: [~ Alle SD0's erzeugen: [~

Knaten zuricksetzen: [

~ Nodeguard

¥ Nodeguarding

Guard COB-ID: | D700+ Nodzld
Guard Time [me): {200
Life Time Factor: |3

™| Heartbeat Erzeuguria akbiviersr
Heartbeat Producer Time: |0 ms

T | Heartbeat Wertrauch skivierer

~HeatbeatEinstelungen ————————————————

— Emergency Telsaram

¥ Emergency

COB-D: |0=80+Modetd

I Cucle

Period (usecy [12000

~Communication Cpele ——————————————

Infa

Lade Bibliothek 'CACoDeSysiTarg
Lade Bibliothek 'CACoCeSysiTarg
Lade Bibliothek ‘CACoDeSysiTarge

4

ANDARD.LIB
c.Le
ATION LIB

3

Die Seite CAN Parameter beschreibt die Einstellungen zum CAN-Bus. Bis auf die

ONLINE [T8 [LESEN

gewinschte Node ID sind normalerweise keine weiteren Einstellungen erforderlich.
Der Eintrag ,Node ID* bezieht sich auf die hardwareseitig eingestellte Knotenadresse
Ihrer Endstufe und sollte hier eingetragen werden.
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4 CoDeSys - test_x.pro® - [Steuerungskonfiguration] (=] B
(i Datel Bearbelten Projekt Einfigen Extras Orline Fenster Hife =1 3

B2]= S5

1 | E--Frenzel+Berg: EASY214 D Configuration ﬂ
B--FBE: EASY215 Stept[SLOT]

T T—
3 Bausteing |

Basisparameter | CAM Parameter  PD0-Mapping Empfangen | PDO-Mapping Senden | Service Data Objects
I FLC_PRG [PRG)

Digital_|0_Block[Flx] -~ High Fiesolution Time 5tamp +~ PDO 01400 [Id: 727)
BEl--Analog_Input Block[FIR] [#- Interpolation Data Recard o PDO 041401 (1d: 727)
Encader_Interface[F ] m Spnchronous Contral FDO 0=1402 (1d: 777]
- Controlword v Lo PDO0x1403 (1d: 727
B--GAN_Communication[Fbg el | R sy
- Modes of Dperation
Bl-Canhaster_EASY215MMAR - Fallowing Ertar Window

~ Following Enor Time Out
i Target Positian

- Max Frafile Velacity Eigerschaften|

- Profils Welosity

o End Welacity
. Proflle Acceleration FEOth

~ Position Notation Indes

L Position Dimension Index Entfemen
- Digial Dutputs

- Target Velocity

[#- StandardD ataTupes

0401183 (EDS) [V

B--COM_CommunicationFh

SISTANDARD.LID"
cue
Lade Bihliothek 'CACoDeSysiTargets\FBE\EAS SANALYZATION.LIB

BEER] |l ! .
| ONLINE [J8 [CESEN

Die nachste Seite beschreibt die Einstellungen fur das ,PDO-Mapping Empfangen®.
Wollen Sie nur eine SDO-Kommunikation durchfuhren, sind diese Einstellungen ohne
Belang, miissen aber eingegeben werden. Uberpriifen Sie die Programmierbausteine,
die Sie verwenden mdchten.

Nutzen diese den PDO-Transfer, missen Sie zuerst die Eigenschaften der vier
angezeigten PDO'’s fur das Mapping wie folgt einstellen:
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x
(200 k. I

(=R I E M odel D+ 0=200
Inhibit Time(100ps); |n fibbrechen

Transmizsion Type: Ias_l,lnu:hn:un - gerateprofilzpezifizch j

Humber of Spnc's: I
Event-Time: ||:| ms

x
0300 k. I

(=R N 5 odel D+ 0x 300
Inhibit Tirnef100ps]: |I:I Abbrechen

Transmission Type: Ias_l,lnchru:un - gerateprafilzpezifizch j

Humber of Sync's: I
Ewent-Time: ||:| me

Eigenschaften PDO - 0x1402 x|

(n =8 [0 | £ odel D +0= 400 |

(BTSN
Inhibit Tirnef100ps]: |I:I Abbrechen |
Transmizsion Type: Ias_l,lnchru:un - gerdteprofilzpezifisch j
Humber of Sync's: I—
Ewent-Time: ID— me

x
(O] =E [ | odel D+ 0= 500 1]4 I

Inhibit Time(100ps); |n fibbrechen

Transmizsion Type: Ias_l,lnu:hn:un - gerateprofilzpezifizch j

ms

Humber of Spnc's: I
I—

Event-Time: |0

20
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Wurde dies durchgefihrt, kénnen Sie die entsprechenden Daten eintragen, welche
mit den PDO’s Ubertragen werden sollen (mappen). Sie kénnen nach folgendem
Beispiel vorgehen. Falls sie andere oder zusétzliche Datenobjekte einfligen mdchten,

kénnen Sie das naturlich tun. Diese Vorschlage sind nur ein Beispiel einer moéglichen
Konfiguration.

4 CoDeSys - test_x.pro - [Steuerungskonfiguration]

=1 B
ﬁiiDatel Bearbeten Projekt  Einfigen Extras Online  Fenster  Hife

=] x|
28| @l Dl 2R wlw
————— 1 | B-~Frenzel+Berg: EASY215 'O Configuration ﬂ
B--FBE: EASY215 Step1[SLOT]

Basisparameter | CAN Parameter  PDO-Mapping Empfangen | PDO-Mapping Senden | Service Data Dbjects

bplial S HieRE R  High Resolution Time Stamp =1 FDO 0x1400 {12 $NodelD #0200
Analog_input_Block(F] & Interpolation Data FRecord Controlward
Encoder_interface(F1x] - Synchrenaus Cantrol - Modes of Dperation

+ Controlward

) EI FDO 0x1407 Id: $ModelD +04200]
o Modes of Operation i

¢ - Target Position

L. Follawing Ermor ‘window I Profile Veloity

[ i+ Fallawing Eror Time Out = PDO 0x1402 (Id: $hodelD +02400]
- -+ Target Pasition - Frofile Acceleration

- Man Profile Velocit - PDI0 041403 [ $ModelD+04500
----- COM_Communication[FIx] i Pi:"e';e‘lzmlz”“’ Eigenschaften R et R

4 EndWelociy
L. prafils Accssration il T

- Pasition Motation Index

- Pasition Dimension Indsx Entfemnen
- Digital Dutputs

* Target Velocity

B StandardDatalypes

BE--CAN_Communication[F 1]
E--CanMaster_EASY215[VAR]

B =EET |l |

3

ONLNE |8 [CESEN

Die von uns mitgelieferten Beispielprogramme arbeit en mit dieser
' Konfiguration. Beim benutzen dieser sollten Sie ein e .dcf
Konfigurationsdatei verwenden!
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Ahnlich sind nun die Einstellungen fur ,PDO-Mapping Senden“ vorzunehmen.

x
(=R Il M odelD+0=1 80 Ok, I

Inhibit Time(100ps); |5n fibbrechen

Transmizsion Type: Ias_l,lnu:hn:un - gerateprofilzpezifizch j

Humber of Spnc's: I
Event-Time: |3|:||:| ms

Eigenschaften PDO - 0x1801 x|

0]z (R (£ odel D+ 0x280

]

m
Inhibit Tirnef100ps]: |5EI Abbrechen |

Transmission Type: Ias_l,lnchru:un - gerateprafilzpezifizch j

Humber of Sync's: I
Ewent-Time: ||:| me

x
(380 k. I

(=R N 5 odel D +0x 380
Inhibit Tirnef100ps]: |5EI Abbrechen

Transrizsion Type: Ias_l,lnchmn - BTR j

Humber of Sync's: I
Ewent-Time: ||:| me

x
(O] =E R | odel D +0= 4500 (0] I

Inhibit Time(100ps); |5n fibbrechen

Tranzmizzion Type; Ias_l,lnchn:un -hs BTE j

Humber of Spnc's: I
Event-Time: ||:| ms
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und die zu Ubertragenden Datenobjekte:

4 CoDeSys - IMD1-LIB.pro* - [Steuerungskonfiguration] =13] x|

(i Datel Bearbeiten Projekt Einfligen Extras Online Fenster Hife == x|
EE e e e e
————— | B~Frenzel+Berg: EASY215 /0 Configuration ﬂ
E,,R:ess?urcen E--FBE EASY215 Slep] [SLOT] Basisparameter | CAN Parameter | PDO-Mapping Empfangen  PDO-Mapping Senden | Service Data Objects
B[] Bibliothek ANALYZATION LIB
B (2] Biblicthek FBE_BasicCan fib 2 bl i HieRE R || - Enor Register |
B (2] Biblictiiek FEE_CIA405 lia 5.1 Analog_Input_Block[FIx] [ Interpolation Data Hecmc.l #%_Status: Statusword y
B (2] Biblicthek FBE_SPIEEProm lia Encoder_Interface(F1x] C:;:LI;:;:IE@SV:?ﬁeﬂsiils:sl - AL ;ﬁ:;é_uicﬁ dABCE‘]i‘ Fastion (Ls=r
-] Bibliothek FBE_LHillib 23.3.04 E--CAN_Communication[FI¥] - Synchronous Cantral —I 7 - %_Enrar: Enor Byte
-] Bibliothek ECSFC LIB 30,3 04 E--CanMaster_EAEY215[VAR] Encr Byts - PDO Exmuz (et 837)
L Biblothek Uil 15 6 05 0951 E-1UVES112_1 (DCF) [VAR] Actual Motor Cunent “PDO 01803 {1 1153)
£ 24 Giobale Yarisblen ~GB2 Can-OutpUt Actual Analog Input
& i onC_Tabele %1810 Garelnput gtunlm‘wwd E\genschalleni
Globsle_variablen ) atusword
""" COM_Communication[Flx] Modes of Operation Display

‘arisblen_Konfiguration
WEL_Tabell
@ e e Actual Position (Incr)

. =
28 starmkonfiguretion Actusl Postion (LUser Defined Urit | Enlfermen I

Position Demand alue ROBErficeh

2 Brbefishereich Following Eror Window
ffifj Bibliothelsvermwalter Following Error Time Out
B Loghuch Velacity Sensor Actual Value [Incr
[ PLC - Browser Welocity Demand Yalue (Incr's]
P = E Welociy Actual Value (User Defing
] lBTaskkonﬂguraﬂun ;Aarg:l PID‘S':;WI\ |
- % ax Profile Velocity
[@Traceauvzelchnung Frofile Velocity
C{ wiatch- und Rezepturverwals End Velocity
- i Zielsystemeinstelungen ) Prafile Acceleration
Gt | 4 3|
-
LI ’
Warnung 1800: PLC_VISU (11): Ungditiger Watchausdruck 'reached" -
Warnung 1800: PLC_VISU (16): Ungditiger Watchausdruck PLC_PRG.X_Axis Pos'
Warnung 1800: PLC_VISU {19): Ungdltiger Watchausdruck ‘reached'
| | »

I ONLNE |8 [CESEN

Damit haben Sie die Endstufe eingerichtet und kdnnen diese jetzt nutzen.

Um die Verwendung der Variablen einfacher zu gestalten wird im nachsten Kapitel
(4.3.3.2 Anpassungen fur .eds und .dcf Konfigurationsdateien) die Deklaration der
gemappten Variablen behandelt.

23



iLCxx Module — CoDeSys Einstellungen

4.4.3.2 Anpassungen fur .eds und .dcf Konfigurationsdateien

Sie kdnnen jetzt noch die Adressen der PDO-Daten direkt mit einer Variablen
verknupfen. Dazu klicken Sie direkt auf den Eintrag AT in der Steuerungskonfiguration
fur den entsprechenden Listeneintrag und ersetzen dieses mit einem sinnvollen
Namen. Diesen kénnen Sie dann direkt in der Programmierung wie eine Variable
ansprechen.Untenstehend sehen Sie die Eintrage, wie sie fur die mitgelieferten
Beispielprogramme erforderlich sind.

4, CoDeSys - test_x.pro - [Steuerungskonfiguration]

==l x|
(il Datei Bearbeiten Projskt Einfiigen Extras Online Fenster Hife =
B ]S oS S| Gl
— - 1 | BE-~Frenzel+Bery: EASYZ215 IO Configuration ﬂ
W o e E-FBE: EASY215 Step1 [SLOT]
Digital_|0_Block[FIx]
Analog_Input_Block[FIx]
Encoder_Interface[FIxX]
BE-—CAN_Comrmunication[F ]
=] Canmaster_EASY215[VAR]
CO401103 (EDS) WAR]
O IMDA0 (EDS) [VAR]
El-%@B4 Can-Oulput
: | Jawiz: GinT, ¢ Canrotword [COBlu=nxa0z] )
AT %QBE: SINT, (* Modes of Operation [COBId=0x202] %)
AT %QD2Z; DINT, (* Target Position [COBId=0x302] %)
AT %QD2; UDINT, (* Profile Velocity [COBId=01302] %
i H- AT %Q04: UDINT, * Profile Acceleration [COBId=0x402] %)
B--%IB12 Can-Input
AT %IME: UINT, (* Statusword [COBId=0x182] %)
- AT %INT: DINT, * Actual Position (User Defined Units) [COBId=0x182) %)
E--COM_Communication[F(x]
o
|

[ONLINE

LESEN

-4, CoDeSys - IMD1-LIB.pro* - [Steuerungskonfiguration]

==l x|
[{ilJ Datei Bearbeiten Projekt Einfigen Extras Online Fenster Hife 18] x|
B
f':'.; BE-~Frenzel+Berg: EASY215 IO Configuration ﬂ
=) Ressourcen
- E--FBE: EASY215 Stept [SLO
B[] Bibliothek AMALYZATION LI N ep[8L0T]
B (1] Biblicthek FEE_BasicCan b 2 Digital_IO_BIock[Fiq
B (21 Bilicthek FEE_CIA405 fia 84 Analog_Input_Block[FIx]
B3 [2] Bibliothek FBE_SPIEEProm.lin Encoder_Interface(FIx]
B3 (2] Bibliothek FBE_Ltil b 23.3.04 B-CAN_Comrmunication]F ]
B[] Biblictiel: [ECSFC LIE 30.3.04 =] Candastar_ EASY215[VAR]
- L:I Bibliothek: Ltil ik 156,05 09:51 E--UWVERT12_1 (DCF) [WAR]
= Globale Wariablen E| %002 Can-Output
@ cc_Tabels o
H_Controkword AT %W UINT, (* Controkword [COBId=0:201] %)
Globale_variablen ¥
2 H H_MoOQperation AT % QB4 SINT, (" Modes of Cperation [COBId=0:201]%)
“ariablen_Konfigurstion i i
@ e Taneie #_TargetPosition AT %QwW3: DIMT, (* Target Position [COBId=0x301] %)
A\armkm:figuratinn H_Welocity AT % QW5 UDINT, (" Profile Velocity [COBId=0x301] )
P rhetsbersich ¥ _Acceleration AT %QWT: UDIMT, (% Profile Acceleration [COBId=0x401] %)
~ (fif Bibliotheksvarwater E-%IB10 Can-lnput
m Logbuch ¥ _Etatus AT %G UINT, % Statuswaord [COBld=0x181] %)
LBPLC - Browser #_act_Pos AT %ID3: DINT, (* Actual Position {User Defined Units) [COBId=0x181]*)
: = = E--%_Error AT %IB16: USINT, * Error Byte [COBId=0x281] %)
@ estkonfiourstion BI--COM_Communication(Fix]
[ Traceautzeichnung
4, watch- und Rezepturverwalt
& Fielsystemeinsteliungen
4 LI_J
Warnung 1800 PLC_VWISU (11): Ungdliger Watchausdruck ‘reached’ -
Warnung 1800 PLC_YISU (16): Ungdtiger Watchausdruck PLC_PRG.X_&is.Pos'
4 ¥ Warnung 1800: PLC_VISU (19): Ungiltiger Watchausdruck 'reached'
B =0 Jav 5e ] |l | v
[DNLINE [J8 [CESER
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