isel-AC-Synchronmotor MY 091
isel-AC-Synchronmotor MY 092

Art.-Nr. 475910 130x
Art.-Nr. 475920 130x
Art.-Nr. 475930 130x

isel-AC-Synchronmotor MY 093
isel-AC-Synchronmotor MY 094

Art.-Nr. 475940 130x

x=0 Motor ohne Bremse

x=1 Motor mit Bremse

iselautomation N

Von der Komponente zum System

Merkmale der isel-AC-Synchronmotoren
Burstenlose, hochdynamische Positioniermotoren
Kompakte Bauform durch Selten-Erden-Ma nete
Kleines Tra heitsmoment durch optimierte Lauferkonstruktion
Gute Gleichlaufei enschaften durch 6-poli en Aufbau

Hohe berlastfahi keit (Impulsmoment bis zum 5-fachen
Nennmoment)

Inte rierter Temperaturschutz durch PTC-Thermistor
Schutzart IP 65 (Wellendurchfuhrun IP 64)
Hochauflosender Sin/Cos-Geber als Messsystem
Anschluss uber zwei Rundsteckverbinder

Optionen: Inte rierte Haltebremse
Resolver
Anschlussbelegung
Abmessungen
MesssystemanschluB
0| Pin Signal Pin Signal
0 ﬂL 1 A+ 10 +5V
2 A- 11 B+
16 ‘ ‘ 3 R+ 12 B-
4 D- 13 R-
8 "T ] 1 5 C+ 14 D+
“y L) A0 6 c- 15 | nicht belegt
1 29 [ : o) 7 oV 16 | nicht belegf
L ’4_.‘ 1@5' ® & 8 Temp. + 17 | nicht belegt
o Y ] 116 ) 9 Temp.
o ©
»
e
5. > L
] e ‘ $7 Pi Signal Pi Signal
— in igna in igna
M4x10 3 285(331)mvow 1 Ul 4 | Bomse +*
251(297)mv 093) 2 V1 5 [ Bremse-*
30 217(263)Mv092) 92 PE PE 6 Wi
1 93(229?\”""Y 091) *opfional
MaRe in Klammem fur Motoren mit Bremse
Drehmomentkurven
MY 091 MY 092 MY 093 MY 094
Drehmoment (Nm) Drehmoment (Nm) Drehmoment (Nm) Drehmoment (Nm)
6,0 6,0 6,0 6,0
5,0 5,0 5,0 5,0
40 40 4,0 — 4,0 N
™\
3.0 3.0 3.0 3.0
\\
2,0 2,0 2,0 2.0
1,0 1.0 1,0 1,0
0.0 0.0 0.0 0.0
0 2000 4000 6000 o] 2000 4000 6000 0 2000 4000 6000 0 2000 4000 6000
Drehzahl (min™) Drehzahl (min™) Drehzahl (min™) Drehzahl (min™)
Technische Daten
Bemessungsdaten Maximalwerte Mechanik
Still- Still- Span- Wick- Wick-
stands-  stands- nungs-  lungs-  lungs- Loufer
‘ . dreh-  douer- | Dreh- Nenn- Nenn- ‘ kon-  wider induk- || Dreh- heits-
Bezeichnung Artikel-Nr.* moment stom |moment  spannung  Stom - diehzahl  LeISUNG  gionte stand TMTOT momenf STrom Drehzohl moment Mosse
Nm A Nm v A min’ W o oviooo  w min’ kgcm
MY 091 4759101300 0,95 2,0 0,75 1,1 310 50,2 39.4 57 6 4 3 7 7 2 7
MY 092 4759201300 2,70 4,3 2,20 2,5 920 59 6,9 193 122 17,6 2,7 3.9
490...620 4.000 6000
MY 093 475930 1300 4,50 6,7 3,50 3.8 1470 64,2 3,7 12,2 20,3 26,8 4,2 5,2
MY 094 4759401300 6,00 9,1 4,50 9,8 1880 61,3 2,1 7.8 27,0 38,9 54 6,6
* Bei montierter Bremse andert sich die letzte Zahl der Artikel-Nr. auf 1
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isel AC Synchronous Motor MY 091
isel AC Synchronous Motor MY 092
isel AC Synchronous Motor MY 093
isel AC Synchronous Motor MY 094

Art. No. 475910 130x
Art. No. 475920 130x
Art. No. 475930 130x

iselautomation N

From Components fto Systems.

x=0 Motor without brake

Art. No. 475940 130x

x=1 Motor with brake

Features of the isel AC synchronous motors
Brushless, hi hly dynamic positionin motors
Compact desi n thanks to the use of rare-earth ma nets
Low moment of inertia thanks to optimised rotor desi n
Good smooth runnin properties thanks to 6-pole desi n
Hi h overload capability (pulse torque up to 5 times the rated

torque)

Inte rated temperature protection thanks to PTC thermistor
De ree of protection IP 65 (rotary transmission leadthrou h IP 64)
Hi h-resolution sin/cos encoder as a measurin  system

Connection via two circular connectors
Options: Inte rated holdin brake

Resolver
Connector pin assignment
Dimensions
Meas. system conn.
0| Pin Signal Pin Signal
0 ﬂL 1 A+ 10 +5V
2 A 11 B+
16 ‘ ‘ 3 R+ 12 B
4 D 13 R-
8 "T ] 1 5 C+ 14 D+
b ! e \ 6 C- 15 |not connected
1 22 Im i @ 7 ov 16 [nof connected
L 1@5' ® & 8 Temp. + 17 |not connected
o I M 116 9 Temp.
o )@
@)
5. > L
A @® _ ©7 Pi Si | Pi Si |
— in ignal in ignal
M4x10 3 285(331)mvow 1 Ul 4 [ Boke +*
251(297)mv 093) 2 V1 5 Broke -*
30 217(263)M092) 92 PE PE 6 Wi
193(229)Mv 091) *opfional
Dimensions in brackets for motors with brake
Torque characteristics
MY 091 MY 092 MY 093 MY 094
Torque (Nm) Torque (Nm) Torque (Nm) Torque (Nm)
6.0 6.0 6.0 6.0
50 50 50 50
40 40 40 — 40 N
™\
30 30 30 30
\\
20 20 20 20
1.0 10 1.0 1.0
00 00 00 00
0 2,000 4,000 6,000 o] 2,000 4,000 6,000 0 2,000 4,000 6,000 0 2,000 4,000 6,000
Speed (min) Speed (min) Speed (min) Speed (min”)
Technical data
Stana- Rating Maximum values Mechanics
still Win- Win-
con- ding ding Rotor
Static tinuous Rated Rated \Voltage  resis-  induc- moment
Designation Article No.* forque curent Torque voltage ~ Current  speed Power  constant  tgnce tivity Torque Curent  Speed || of inertia Weight
Nm A Nm v A min’ w V/1000 W mH Nm A min’ kgem* kg
MY 091 4759101300 0.95 2.0 0.75 1.1 310 50.2 394 57.6 43 7.7 1.2 27
MY 092 4759201300 2.70 4.3 2.20 2.5 920 59 6.9 193 122 17.6 2.7 3.9
490...620 4,000 6,000
MY 093 475930 1300 4.50 6.7 3.50 3.8 1470 64.2 3.7 122 20.3 26.8 42 5.2
MY 094 4759401300 6.00 9.1 4.50 5.8 1880 61.3 2.1 7.8 27.0 38.9 5.4 6.6
* With the brake installed, the last number of the arficle number will change to 1.
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