isel-Schrittmotor-Modul MST 150

Art.-Nr. 470551 2100
isel-Schrittmotor-Modul MST 150 E  Art.-Nr. 470551 2200
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Merkmale der isel-Schrittmotor-Module MST xx (E)

e komplett anschlussfertiges Schrittmotor-Modul

e optimiert fur den Einsatz in Positioniersteuerungen

e optimales Verhaltnis von Drehmoment und BaugréBe

e kleiner Schrittwinkelfehler, nicht kumulativ

Lieferoption: - 2 Endschaltereingange

MST 150
(ohne Encoder,
ohne Endschaltereingdnge)

S

MST150E
(mit Encoder,
ohne Endschaltereingdnge)

Abmessungen
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Achtung: Bei der Motormontage ist darauf
' zu achten, dass die Motorwelle
nicht in axialer Richtung belastet
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Geschwindigkeit (kHz)

Anschlussbelegung Motor

Motor (suBD9-Stecker)

P

n Signal

Motor-Phase PH1A (Phase 1 Anfang)

Motor-Phase PH1E (Phase 1 Ende)

(
(

Motor-Phase PH2A (Phase 2 Anfang)
(

HION| =

Motor-Phase PH2E (Phase 2 Ende)

Option: +24V

Option: Endlagenschalter END 2

Option: GND 24 V

OO o

Option: Endlagenschalter END 1

[Geh&use| Schirm

oo

rallelbetrieb konfiguriert.
modul umgestellt werden.
wicklungen gewahlt werden.

deckungist sie frei zuganglich.

StandardmaBig ist das isel-Schrittmotor-Modul
MST 150 (MST 150 E) bei Auslieferung fur den Pa-

PH1A

1

PHIE o2

PIN 5 - 9 nur belegt
bei Ausfiihrung mit
2 Endschaltereingangen

PH2A PH2E

Reihenschaltung

—1

Die Betriebsart kann jedoch durch entsprechende
Létbricken auf der Kodierungsplatine im Motor-

Dabei kann entsprechend der Abbildung zwischen
Reihenschaltung und Parallelschaltung der Motor-

Die Kodierungsplatine befindet sich im Inneren des
Motormoduls. Nach Offnen der riickseitigen Ab-

Kodierungsplatine

o0 00
o0 00,
oo 00°

Reihenschaltung

Achtung:

PH1A

PH1E o2
3 4

PH2A PH2E

Parallelschaltung

1
Kodierungsplatine
oo 00
oo 00
o0 00

Parallelschaltung

Die Lo6tarbeiten sind so durchzufiihren, dass
keine Lotreste oder sonstige Fremdkdrper im
Motor zurtickbleiben.
Zum Léten sollte der Motor daher waagerecht

liegen bleiben.
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Anschlussbelegung / Technische Daten Encoder

Encoder (SUBD9-Buchse) —
Pin | Signal AL T LI 1
! +2V /A i resns LOGIC 1 (Uyy=2.5V
g B A J|_|_"_|—,_|— ——— LOGIC 0 :umzo,s v))
4 N w B_[ LT LITL
5 | nicht belegt Bl BT 1L LT 3 o
6 GND g :%k —— ——— LOGICO
; ;g | N I I LOGIC 1
9 N /N N —I I— —— LOGICO
2 DREHUNG . i ' .
O O Achtung: Bei der Ausfihrung der Schirmung ist zu beachten,
9 6 dass die SUBD-Gehéuse leitend mit dem Motor-
modul verbunden sind.
Zur Minimierung von Stérungen kann es in Ab-
Auflésung Betriebsspannung  Stromaufnahme Standard- hangigkeit der konkreten Applikation sinnvoll sein,
Inkremente / Umdrehung v mA Ausgangssignal ® den Schirm des ankommenden Encoderkabels nicht
2.000 S (= 5%) 130 RS 422 mit dem Steckverbindergehause zu verbinden.

Anschlussbelegung Endschaltereingange (END 1/ END 2)

1

+2av O 7 O1
eno1 O \04 END 1
GND 24V QOFf Os
)
END2 O O4 END 2

Motoranschluss 2 x M8-Sl-Stecker

(SUBD9-Stecker)

END 1 Die Endlagenschalter sind tber M8SI-Stecker an die beiden M8SI-Buch-
END 2 sen auf dem Motormodul anzuschlieBen.
Die beiden Buchsen sind im Motormodul direkt mit dem SUBD9-Steck-
verbinder des Motors verbunden.
O O Encoder . . . .
Damit stehen die Endlagenschalter-Signale am SUBD9-Steckverbinder
OO Motor des Motors zur Verfligung und kénnen Uber das Motorkabel mit einem
entsprechenden Controller verbunden werden.
Technische Daten
Schritt- Schrittwinkel-  max. Spannung Isolations- Isolations-
Bezeichnung Artikelnummer Encoder winkel genauigkeit an der Wicklung widerstand klasse
Inkr. / Umdr. ° % v Q
MST 150 470551 2100 - +5
1,8 (nicht akku- 120 100 MQQ B, 130 °C
MST 150 E 470551 2200 2.000 mulierend) EEDY/EDE)
Eigentragheits- Betriebs- maximale maximale maximale
Bezeichnung Schutzart moment Temperatur Motortemperatur Axialbelastung Radialbelastung Gewicht
kgm® « 10° °C °C N N kg
MST 150
IP20 048  -10..+45 100 10 120 1,3
MST 150 E (A-Seite) (am A-Lager)
) ) Halte- Phasen- Wicklungs- Induktivitat
Bezeichnung Motorwicklung moment strom Spannung widerstand (bei 1 kHz)
Nm A Vv Q mH
parallel 1,5 6,0 1,5 (R,=0,25©) 0,25 0,95
MST 150 (E) .
seriell 1,5 3,2 3,2 R,=1,09) 1,0 3,74

iselautomation KG
Im Leibolzgraben 16 e D-36132 Eiterfeld
Tel.:+49 (0) 66 72 898 - 0 ® Fax: +49 (0) 66 72 898 888

Technisches Biro Chemnitz %
Neefestrasse 76 ® D-09119 Chemnitz ‘#\;«‘ \i
Tel.:+49 (0) 371) 3501 47 ® Fax: +49 (0)3 71 3501 49

http://www.isel.com
v e-mail:tech-sales@isel.com




